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Congratulations on your purchase of rotary laser Roto HR /
Roto HG CONDTROL.

Safety instructions can be found in the end of this user manual
and should be carefully read before you use the device for the
first time.

SAFETY INSTRUCTIONS

Attention! This user manual is an essential part of this
instrument.

The user manual should be read carefully before you use the
instrument for the first time. If the instrument is given to
someone for temporary use, be sure to enclose user manual
toit.

- Do not misuse the instrument.

- Do notremove warning signs and protect them from abrasion,
because they contain information about safe operation of the
instrument.

Roto HR

Laser radiation!

Do not stare

into beam

Class 2 laser

<1 mW 630-685 nm
EN60825-1:2007-03

Roto HG

Laser radiation!

Do not stare

into beam

Class 2 laser

<1 mW 515-520 nm
EN60825-1:2007-03

-Do not look into the laser beam or its reflection, with
unprotected eye or through an optical instrument. Do not
point the laser beam at people or animals without the need.
You can dazzle them.

-To protect your eyes close them or look aside.

- Always install the instrument in such a way, so that laser line
is below or above eye level.

- Do not let unauthorized people enter the zone of operation.
- Store the instrument beyond reach of children and
unauthorized people.

- It is prohibited to disassemble or repair the instrument
yourself. Entrust instrument repair to qualified personnel and
use original spare parts only.

- Do not use the instrument in explosive environment, close to
flammable materials.

- Laser intensive glasses are used for better recognition of the
laser beam; do not use it for other purposes. Laser glasses do

not protect from laser radiation as well as ultraviolet radiation
and reduce color perception.

- Avoid heating the batteries to avoid the risk of explosion and
electrolyte leakage. In case of liquid contact with skin, wash
it immediately with soap and water. In case of contact with
eyes, flush with clean water during 10 minutes and consult a
healthcare practitioner.

INTENDED USE

Roto HR / HG CONDTROL is a self-levelling rotary laser
designed specially for professionals in construction works,
repair, landscape design for projection of horizontal plane and
laser dots (zenith and nadir).

This rotary laser has a wide range of functions, it is easy to use
and features other significant characteristics:

- Remote control via Bluetooth and free App.

- Digital laser receiver with millimeter scale.

- Easy to operate. Only 3 buttons!

- The accuracy is 3 times higher than that of line lasers.

- Shock-resistant, well protected from dust and moisture.

- Li-ion battery.

Rotary laser is suitable for use on both indoor and outdoor
construction sites.

TECHNICAL SPECIFICATIONS

RotoHR |  Roto HG

Working range with

receiver (in diameter) 500m

30” (£0,15 mm/1 m)

Self-leveling range +5°

Accuracy

Manual slope

+109
for axis Xand Y * +10%

0,120, 300, 600 rpm

Scanning sector
0°,10° 45° 90°; 180°

Rotation speed *

Scanning mode *

Class Il Class Il
Laser type 630-685 nm 515-520 nm

<1mw <1lmw
Operating temperature -20°C ~ +50°C
Storage temperature -20°C ~ +50°C

Power supply of rotary 7,4V 4000mabh Li-ion

laser rechargeable battery
II"E(:(:\l\e/<ie\lresruppIy of laser 1x6F22 9V
Type of tripod thread 35h 25h
Dimensions IP55

Weight 5/8"
Dimensions 150 X 128 X 161 mm
Weight 1,5kg

* —app “Roto Remote” is required for this function.

DELIVERY PACKAGE

Rotary laser —1 pc.

Universal mount — 1pc.
Charger —1 pc.

Laser receiver — 1 pc.

Mount for laser receiver — 1 pc.
Laser intensive glasses — 1 pc.
Magnetic target board — 1 pc.
User manual — 1 pc.

Plastic case — 1 pc.

DESCRIPTION

1. Laser exit window

2. Rotating head

3. Control panel

4. Charging jack

5. Tripod thread 5/8” /
laser dot exit window
(nadir)

LOND
| Roto.':d'fao"

Control panel

LONDTROL
Roto HR

1. Switch on/off the rotary laser
2. Switch on/switch off manual mode
3. Stop self-leveling after misalignment of the rotary laser

LED indicators

4. Manual mode

5. Power

6. Stop self-leveling after misalignment of the rotary laser

Laser receiver
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1. LCD:

1.1 Distance to the laser line

1.2. Measuring units (mm, inch)

1.3. Indication of accuracy

1.4. Indication of backlight

1.5. Indication of audio signal

1.6. Indication of battery charge level
1.7. Indication of movement direction
1.8. Indication of detected laser line

2. Keyboard:

2.1. Switch on/off

2.2. Select measuring unit / LCD backlight
2.3. Switch on/off audio signal

2.4. Select high / middle / rough accuracy

3. LED indicators

4. Receiver sensor

5. Battery compartment
6. Magnets

7. Level marks

OPERATION

Battery charging

The rotary laser is powered by Li-ion rechargeable batteries.
If the power indicator starts flashing during operation, the
battery must be charged.

Use the charger, included in the delivery package, for charging
of Li-ion batteries.

It takes about 5 hours to fully charge the battery. Light
indicator on the charger will be red while charging.

When light indicator on the charger turns green, the battery is
full. Disconnect the charger.

The batteries should be charged at least every three months so
as to extend the battery service life.

Replace batteries in laser receiver

Laser receiver is powered by 6F22 9V included in the delivery
package.

Battery compartment is located on the back side of laser
receiver.

Open the battery cover, install the battery, observing correct
polarity. Close the battery cover.

Replace the battery as soon as the symbol of battery charge

level becomes empty on the LCD @ .

Use batteries 9V 6LR61/6F22 only. Remove the battery from
laser receiver if it is not used for a long time to avoid corrosion
and battery discharging.

Switch on/off the rotary laser
Short press the button ‘ | ’ to switch on/off the laser.
When the laser is switched on, the power indicator L') turns

red and switch off when the laser is off.

OPERATION MODES

Self-leveling mode

Place the instrument on a flat surface, tripod 5/8” or universal
mount.

Switch on the laser. As soon as self-leveling is finished the head
starts rotating clockwise at 600 rpm.

If the slope of the rotary laser exceeds (5°), laser beam will be
flashing, the head won’t rotate. Switch off the laser, set it on
the surface and switch it on again.

Short press the button ((Q)) to switch off self-leveling

after the laser is misaligned. Indicator ((Q)) will be flashing
green.

If the rotary laser is unbalanced by some external influence,
the laser will not align. Switch off the laser, then switch it on
again and repeat operation.

Manual mode
This mode allows to project plane at any slope.
Place the rotary laser on a solid and flat surface. Switch on
the laser. Power indicator will turn red. The laser beam will be
flashing while self-leveling.
As soon as self-leveling is finished, the head will start rotating
clockwise at 600 rpm. N\
Short press the button @] to activate manual mode.
The laser will switch to manual mode; indicator of manual
mode will switch on. Set the device at the desired angle and
fix its position.

N\\/-
Short press [@]

indicator will switch off.

to exit manual mode. Manual mode

Projection of inclined laser plane (axis X and Y)

This function can be operated by the APP “Roto Remote”.

It allows to project inclined horizontal laser plane tilted up to
+10% for the axes X and Y.

Place the instrument on a solid and flat surface. Switch on the
laser.

Switch on Bluetooth in your smartphone. Start the APP “Roto
Remote”.

The app will detect the rotary laser automatically. After
successful connection of the app with the rotary laser select

MANUAL SLOPE
N\~ N\\I/~
Tap [ orshort pressthe button 7] on the rotary

laser to activate manual mode. The laser will switch to manual

in the app menu.

. N\
mode. Indicator of manual mode ] will be green.
Y

/A x
Tap | to adjust the slope for the axis Y. Tap@_b

to adjust the slope for the axis X.
N\\/- N\~

Tap @] or short press the button @]

manual mode.

to exit the

Laser dot
This laser can project the nadir laser dot. It is always switched
on as long as the laser is on too.

Rotation speed
This function can be operated by the APP “Roto Remote” only.
Switch on the laser. Switch on Bluetooth in your smartphone.
Start the APP “Roto Remote”. The app will detect the rotary
laser automatically. After successful connection of the app
with the rotary laser select

~

RPM
Tap / repeatedly to change the rotation speed.
Rotation speed set by default is 600 rpm.

Rotation speed will change in the following way: 600-0-120-
300-600... rpm.

Attention! The slower rotation speed, the brighter the laser
beam.

Scan mode
This function can be operated by the APP “Roto Remote” only.
Switch on the rotary laser. Switch on Bluetooth in your
smartphone. Start the APP “Roto Remote”. The app will detect
the rotary laser automatically. After successful connection of
the app with the rotary laser select

Tap @ repeatedly to select the scan sector —0°, 10°; 45°;

90°; 180°. Tap / ‘ and ‘ \ to move the scan sector

clockwise or counterclockwise accordingly.

Operation with laser receiver

Switch on the laser receiver. Fix the laser receiver on the
leveling rod, metal surface etc.

Place the laser receiver in front of the laser beam. Move the
detector up / down following the arrows on the LCD (front or
back, whichever is more convenient) and LED indicators. A
down arrow on the display indicates that the receiver should
be moved down; an up arrow indicates that the receiver
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should be moved up. Indicator +'-"-\-"-"-\-'r"‘i" shows the

exact distance to the laser line. When the laser beam hits the
center of the receiver sensor and position of the laser beam
coincides with levels marks, the receiver emits audio signal (if
the audio signal is switched on) and symbol of detected laser
line appears on the display.

Magnetic target board S
A magnetic laser target will =
help to mark up ceiling systems
or frame structures, such as
drywall. The built-in magnet
allows to fix the target on the
ceiling rails or on the frame
profile. The target has a linear
marking on its surface, which
helps to determine deviation
from the nominal level and
transfer control points when
marking with a laser level.

CcM
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ACCURACY CHECK

Axis X

1.Place the instrument at 0.5 m distance from one wall and
10 m distance from another wall, so that axis X is aimed at
the wall.

2.Switch on the instrument. As soon as self-leveling is finished,
mark location of laser beam on both walls by points X1 and X2.
3.Switch off the instrument. Move it to the opposite wall,
position of the instrument should remain unchanged.
4.Switch on the instrument. Align laser line with the previously
made point X2. Mark point X3 on the opposite wall.

5.If distance between points X1 u X3 is more than 3 mm —
switch off the instrument and contact service center.

Axis Y

1.Place the instrument at 0.5 m distance from one wall and
10 m distance from another wall, so that axis Y is aimed at
the wall.

2.Switch on the instrument. As soon as self-leveling is finished,
mark location of laser beam on both walls by points Y1 and Y2.
3.Switch off the instrument. Move it to the opposite wall,
position of the instrument should remain unchanged.
4.Switch on the instrument. Align laser line with the previously
made point Y2. Mark point Y3 on the opposite wall.

5.If distance between points Y1 u Y3 is more than 3 mm —
switch off the instrument and contact service center.

CARE AND MAINTENANCE

Rotary laseris a high-precision instrument and requires careful
handling. Before using as well as after physical impact (falling,
hitting) carry out accuracy check.

Observation of the following recommendations will extend
the life of the device:

1) Store the instrument, spare parts and its accessories beyond
reach of children and unauthorized people.

2) The instrument should be transported in the off state inside
the case only.

3) Do not store the instrument in dusty or dirty locations. The
instrument is dust and dirt resistant, but long-time exposure
to these elements may damage internal moving parts of the
instrument.

4) Store the instrument in dry locations. The instrument
is water resistant, but precipitate, humidity and liquids
containing minerals may damage the electrical circuits of
the instrument. Do not try to dry the instrument by fire or a
hairdryer.

5) Do not store the instrument in locations where temperature
is more than +50°C. High temperatures reduce the life of
electronic devices, damage batteries, deform or melt some
plastic parts.

6) Do not store the instrument in locations where temperature
is less than -20°C.

After storage in low temperature conditions and subsequent
transfer to a warm room, the instrument is heated, causing
moisture condense inside the instrument and damage the
electronic components.

7) Protect the instrument from bumps, drops, strong
vibrations, as they may reduce the accuracy.

8) Carry out accuracy check regularly (see paragraph
«Accuracy check»).

9) To clean the instrument use a soft wet cloth. Do not use
harsh chemicals, cleaning solvents or detergents.

10) Clean laser aperture regularly with a soft lint-free cloth
with isopropyl alcohol.

11) Remove batteries from the instrument if it not used

12) Do not leave discharged batteries in the instrument.

UTILIZATION
Expired tools, accessories and package should be passed for
waste recycle. Please send the instrument to the following

address for proper recycling:
s

Do not throw the instrument in municipal waste!

According to European directive 2002/96/EC expired
measuring tools and their components must be collected
separately and submitted to environmentally friendly recycle
of wastes.

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4
85570 Markt Schwaben
Germany

WARRANTY

All CONDTROL GmbH products go through post-production
control and are governed by the following warranty terms. The
buyer’s right to claim about defects and general provisions of
the current legislation do not expire.

1) CONDTROL GmbH agrees to eliminate all defects in the
product, discovered while warranty period, that represent the
defect in material or workmanship in full volume and at its own
expense.

2) The warranty period is 24 months and starts from the date
of purchase by end customer (see the original supporting
document).

3) The warranty doesn’t cover defects resulting from wear
and tear or improper use, malfunction of the product caused
by failure to observe the instructions of this user manual,
untimely maintenance and service and insufficient care, the
use of non-original accessories and spare parts. Modifications
in design of the product relieve the seller from responsibility
for warranty works. The warranty does not cover cosmetic
damage, that doesn’t hinder normal operation of the product.
4) CONDTROL GmbH reserves the right to decide on
replacement or repair of the device.

5) Other claims not mentioned above, are not covered by the
warranty.

6) After holding warranty works by CONDTROL GmbH warranty
period is not renewed or extended.

7) CONDTROL GmbH is not liable for loss of profit or
inconvenience associated with a defect of the device, rental
cost of alternative equipment for the period of repair.

This warranty applies to German law except provision of the
United Nations Convention on contracts for the international
sale of goods (CISG).

In warranty case please return the product to retail seller or
send it with description of defect to the following address:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4
85570 Markt Schwaben
Germany
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Herzlichen Glickwunsch zum Kauf Ihres Rotationslasers
Roto HR / Roto HG CONDTROL.

Die Sicherheitshinweise finden Sie am Ende der deutschen
Anleitung. Bitte lesen Sie diese sorgfaltig durch, bevor Sie das
Geréat das erste Mal verwenden.

SICHERHEITSHINWEISE

Vorsicht! Die Bedienungsanleitung ist Bestandteil des
Gerates. Vor Gebrauch des Gerates lesen Sie die beiliegende
Bedienungsanleitung sorgfaltig durch. Bei der Ubergabe des
Gerates zur zeitweiligen Nutzung legen Sie diese Anleitung
bei.

- Das Gerat darf nur zweckmaRig verwendet werden.

- Aufkleber und Warnschilder sollen stets am Gerat
verbleiben, vermeiden Sie deren Unkenntlichmachung, denn
sie enthalten Informationen Uber sichere Verwendung lhres
Gerates.

Roto HR
Laserstrahlung!
Nicht in den Strahl
blicken!

Laserklasse 2

<1 mW 630-685 nm
EN60825-1:2007-03

Roto HG
Laserstrahlung!
Nicht in den Strahl
blicken!
Laserklasse 2

<1 mW 515-520 nm
EN60825-1:2007-03

-Blicken Sie nicht in den Laserstrahl oder seine Reflektion,
insbesondere mit ungeschiitztem Auge und auch nicht mit
optischen Instrumenten. Richten Sie den Laserstrahl nicht auf
Personen oder Tiere. Ihr Augenlicht ist in Gefahr.

-Aus Sicherheitsgrinden Augen schlieRen oder wegblicken.

- Den Laserstrahl bzw. die Laserebene nicht auf Augenhohe
einrichten.

- Anderen Personen dirfen sich nicht in der Arbeitszone
befinden.

- Das Gerét soll auBerhalb der Reichweite von Kindern und
Dritten verwendet und aufbewahrt werden.

- Nehmen Sie das Gerét nicht selbststandig auseinander und
reparieren es nicht. Die Reparatur und Wartung darf nur
durch qualifiziertes Fachpersonal erfolgen, das originale
Ersatzkomponenten einsetzt.

-Verwenden Siedas Geratnichtin einerexplosionsgefahrdeten
Umgebung, wie in der Ndhe von leicht entflammbaren Stoffen.
- Eine Lasersichtbrille wird nur verwendet, um den
Laserstrahl besser sehen zu kénnen. Verwenden Sie diese
fir keine anderen Zwecke. Die Laserbrille schutzt nicht vor
Laserstrahlen sowie vor UV-Strahlen und verringert die
Wahrnehmung von Farbunterschieden.

-Vermeiden Sie eine Batterieerhitzung, um das Risiko
von Elektrolytaustritt zu reduzieren. Bei Hautkontakt mit
Batteriesdure waschen Sie sofort die betroffenen Stellen
mit Wasser und Seife. Bei Kontakt der Flissigkeit mit Augen,
reinigen Sie diese mindestens 10 Minuten lang mit klarem
Wasser und suchen Sie anschlieBend einen Arzt auf.

BESTIMMUNGSGEMASSER GEBRAUCH

Roto HR/HG CONDTROL ist ein selbstnivellierender
Rotationslaser und wurde fur Bauarbeiter, Stuckateure und
Bauunternehmer entwickelt. Er wird zur Ermittlung von
horizontalen Linien sowie Lotpunkten nach oben und nach
unten (Zenit, Nadir) verwendet.

Der Rotationslaser hat einen groRen Einsatzbereich, ist einfach
zu bedienen und verflgt Gber weitere wichtige Eigenschaften:
- Fernsteuerung tUber Bluetooth und kostenlose App.

- Digitaler Laserempfanger mit Millimeterskala.

- Einfach zu bedienen. Nur 3 Tasten!

- Die Genauigkeit ist 3-mal hoher als die von Linienlasern.

- StoRfest, gut geschiitzt vor Staub und Feuchtigkeit.

- Li-lonen-Akku.

Das Produkt ist fir den AuBen- und Innenbereich geeignet.

TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN

RotoHR [ Roto HG

Arbeitsbereich mit
Empfanger
(im Durchmesser)

500 m

Genauigkeit 30” (£0,15 mm/1 m)
Selbstnivellierungsbereich +5°
Neigewinkel

0y
fur Achsen X und Y* +10%

Rotationsgeschwindigkeit* 0, 120, 300, 600 rpm

Scanning-Winkel
0°, 10°; 45° 90°; 180°

Scan-Funktion*

Klasse Il Klasse Il
Lasertyp 630-685 nm 515-520 nm

<1mw <1lmw
Betriebstemperatur -20°C ~ +50°C
Lagertemperatur -20°C ~ +50°C

Stromversorgung des 7,4V 4000 mAh Li-ion
Rotationslasers wiederaufladbare Batterien
Fomerertng e ixer22v
Betriebsdauer 35 Stunden 25 Stunden
Wasser- und Staubschutz IP55
Stativ-Gewinde 5/8"
Abmessungen 150 X 128 X 161 mm
Gewicht 1,5kg

* —fir diese Funktion ist die App “Roto Remote” erforderlich.

LIEFERUMFANG

Rotationslaser — 1 St.
Universalhalterung — 1 St.
Ladegerat—1 St.

Laserempfanger—1 St.

Halterung fur Laserempfanger — 1 St.
Laserschutzbrille — 1 St.

Zieltafel mit Magneten — 1 St.
Bedienungsanleitung — 1 St.
Transportkoffer — 1 St.

PRODUKTBESCHREIBUNG

1. Austrittsoffnung der
Laserstrahlen

2. Rotationskopf

3. Bedienfeld

4. Ladebuchse

5. Stativ-Gewinde 5/8” /
Lotstrahlaustritt
(Nadir)

CONDT
Roto H%OL

Bedienfeld

LCONDTROL
[Roto HR

1. Einschalten / Ausschalten des Rotationslasers
2. Einschalten / Ausschalten des manuellen Modus
3. Selbstniverllierung des Rotationslasers abschalten

LED-Anzeigen

4. Manueller Modus

5. Ein-/Austaste

6. Abschalten der Selbstniverllierung bei Abweichung
des Rotationslasers

Laserempfanger

1. Display:

1.1. Position des Lasers relativ zur Laserebene
1.2. MaReinheiten (mm, in)

1.3. Genauigkeitsanzeige

1.4. LED - Helligkeit

1.5. LED - Tonsignal

1.6. Batteriestatus

1.7. Anzeige der Bewegungsrichtung

1.8. Sollniveau-Linie

2. Tastatur:

2.1 Ein/Aus

2.2. MaReinheit/LCD-Hintergrundbeleuchtung
2.3. Einschalten / Ausschalten des Tonsignals
2.4. Genauigkeit wihlen: Fein/ Mittel/ Grob

3. LED-Anzeigen 6 6
4. Empfangsfeld

5. Batteriefach

6. Magnete

7. Mittelmarkierung

CONDTROL
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BETRIEB

Batterieaufladung

Die Energieversorgung des Rotationslasers erfolgt durch die
Li-lonen-Batterien.

Wenn beim Betrieb des Gerdtes die Batteriezustand-Anzeige
zu blinken beginnt, missen die Batterien aufgeladen werden.
Verwenden Sie das mitgelieferte Ladegerat fur das Aufladen
der Li-lonen-Batterien. Es dauert ungefahr 5 Stunden, bis die
Batterien vollstandig aufgeladen sind.

Bei roter LED werden die Batterien geladen.

Wenn die LED griin wird, ist der Ladevorgang beendet. Trennen
Sie das Ladegerat von der Steckdose. Fur die Verlangerung der
Nutzungsdauer von Batterien sollen sie mindestens alle drei
Monate aufgeladen werden.

Batteriewechsel im Laserempféanger

Die Energieversorgung der Laserempfanger erfolgt durch die

mitgelieferte 6F22 9V-Batterie.

Das Batteriefach befindet sich auf der Rickseite des

Laserempfangers.

Entfernen Sie die Batteriefachabdeckung, entnehmen Sie

entladene Batterien und setzen neue Batterien ein. Achten Sie

dabei auf die richtige Polung. SchlieBen Sie das Batteriefach.

Die Batterien mussen ersetzt werden, wenn das Symbol
auf dem Display leer anzeigt.

Verwenden Sie nur die 6LR61/6F22 9V-Batterien. Entfernen

Sie die Batterien bei langem Nichtgebrauch aus dem

Laserempfanger, um Korrosion und Entladung zu vermeiden.

Ein-/Ausschalten des Rotationslasers
Dricken Sie kurz die Taste Ll) , um den Laser ein- /
auszuschalten.

Wenn das Gerat eingeschaltet ist, leuchtet die LED der

Betriebsanzeige ( 1 ’ rot; die LED leuchtet nicht, wenn das
Gerat abgeschaltet ist.

BETRIEBSMODUS

Selbstnivellierungsmodus

Positionieren Sie das Gerat auf einer ebenen Fliche, auf ein
Stativ mit 5/8”-Gewinde oder auf eine Universalhalterung.
Schalten Sie den Laser ein. Der Laserstrahl wird wahrend der
Selbstnivellierung blinken. Ist |hr Gerat nivelliert, beginnt
der Rotationskopf mit einer Geschwindigkeit von 600 rpm zu
rotieren.

Befindet sich die Neigung vom Gehduse auRerhalb des
Selbstnivellierbereiches (5°), ertont ein Tonsignal, und der
Laserkopf wird nicht rotieren. Schalten Sie das Gerat aus,
positionieren Sie es erneut und schalten Sie es wieder ein.

Driicken Sie kurz die Taste ((Q)), um die automatische
Selbstnivellierung abzuschalten, wenn der Laser sich verstellt

hat. Die LED ((Q)) blinkt nun griin.

Wird der Rotationslaser durch duRere Einwirkungen bewegt,
ertont ein Tonsignal, und das Gerét richtet sich nicht neu aus.
Schalten Sie das Gerat aus und wieder ein und wiederholen Sie
die Operation.

Manueller Modus

Dieser Modus ermdoglicht Projizierung von Laserebenen in

jeglicher Neigung.

Positionieren Sie den Rotationslaser auf einer festen und

planen Oberflache.

SchaltenSieden Laserein. Die LED der Betriebsanzeige leuchtet

rot. Der Laserstrahl blinkt wahrend der Selbstnivellierung.

Ist Ihr Gerat nivelliert, beginnt der Rotationskopf mit einer

Geschwindigkeit von 600 rpm im Uhrzeigersinn zu rotieren.

Driicken Sie kurz die Taste N\M/~ | um den manuellen Modus

zu aktivieren. ]

Das Gerdt wechselt zum manuellen Modus; die Anzeige
\\\/~ i

Manueller Modus leuchtet X7 grin auf.

Positionieren Sie die Achseindie gewiinschte Neigungsrichtung
und fixieren Sie die Position.
Driicken Sie kurz  N\M/42 , um den Modus zu verlassen. Die

) N\
Anzeige Manueller Modus 7] erlischt.

Neigung in zwei Achsen (X und Y)
Diese Funktion kann durch die App “Roto Remote” betrieben
werden.

Fur Neigungsarbeiten in einer Achse kann die X- und Y-Achse
bis zu £10% geneigt werden.

Positionieren Sie den Rotationslaser auf einer festen und
planen Oberflache.

Schalten Sie den Laser ein.

Schalten Sie in lhrem Smartphone Bluetooth an. Aktivieren
Sie die App “Roto Remote”. Die App findet den Rotationslaser
automatisch. Sobald die Verbindung zwischen App und
Rotationslaser hergestellt ist, wéhlen Sie

im App-Menu. Aktivieren Sie den manuellen Modus durch
das Klicken auf oder driicken Sie kurz die Taste M/~ am
Rotationslaser.

Das Gerat wechselt zum manuellen Modus; die Anzeige

Manueller Modus I\ﬁ'@/ﬁ leuchtet griin auf.

/A
Dricken Sie kurz die Tasten | , um die gewiinschte Neigung

der Achse Y einzustellen. v
X
Drucken Sie kurz die Tasten @—b um die gewiinschte

Neigung der Achse einzustellen.

\\ I/~ bzw.

Durch Driicken der Taste verlassen Sie

\\I/-
den manuellen Modus.
Lotstrahl

Das Gerat bietet die Moglichkeit, mit einem unteren Lot (Nadir)
zu arbeiten. Der Lotpunkt leuchtet in jedem Betriebsmodus
des Gerdtes.

Rotationsgeschwindigkeit

Diese Funktion kann nur durch die App “Roto Remote”
betrieben werden. Schalten Sie das Gerét ein. Schalten Sie in
Ihrem Smartphone Bluetooth an. Aktivieren Sie die App “Roto
Remote”. Die App findet den Rotationslaser automatisch.
Sobald die Verbindung zwischen App und Rotationslaser
hergestellt ist, wahlen Sie

RPM MODE
Dricken Sie kurz / , um die Rotationsgeschwindigkeit zu

andern. Die standardmaRige Rotationsgeschwindigkeit ist 600
rpm. Die Rotationsgeschwindigkeit dndert sich in folgender
Weise: 600-0-120-300-600... rpm.

Vorsicht! Je niedriger die Rotationsgeschwindigkeit, desto
heller ist der Laserstrahl.

(\

Scanning - Modus
Diese Funktion kann nur durch die App “Roto Remote”
betrieben werden. Schalten Sie den Rotationslaser ein.
Schalten Sie in lhrem Smartphone Bluetooth an. Aktivieren
Sie die App “Roto Remote”. Die App findet den Rotationslaser
automatisch. Sobald die Verbindung zwischen App und
Rotationslaser hergestellt ist, wahlen Sie

Driicken Sie kurz@mehrmals nacheinander, um eine Linie

mit—0° 10° 45° 90°; 180° zu projizieren.
Driicken Sie kurz

,um den Scanning - Sektor gegen
den Uhrzeigersinn oder
im Uhrzeigersinn zu richten.

,um den Scanning - Sektor

Arbeit mit dem Laserempfianger

Schalten Sie den Laserempfanger ein. Setzen Sie den
Laserempfanger an eine Nivellierlatte, eine Metalloberflache
usw. Stellen Sie den Laserempfanger vor dem Laserstrahl auf.
Bewegen Sie den Detektor nach oben/unten unter Beachtung
der Pfeile auf dem LCD-Monitor (an der Vorder- oder
Ruckseite, was bequemer ist) und der LED-Anzeigen. Der Pfeil-
runter auf dem Display zeigt an, dass der Laserempfanger nach

unten bewegt werden muss; der Pfeil-hoch zeigt an, dass der
Laserempfanger nach oben bewegt werden muss. Die Anzeige

+'"-\""_\"".l' zeigt exakt den Abstand zum Laserstrahl an.
Wenn der Laserstrahl auf das Zentrum des Sensors von dem
Empféanger trifft, und die Position des Laserstrahls mit den
Niveau-Markierungen tbereinstimmt, erzeugt der Empfanger
ein Tonsignal (falls das Tonsignal eingeschaltet ist), und auf
dem Display erscheint ein Symbol der erfassten Laserlinie.

Magnetische Zieltafel INCHES
Die magnetische Zieltafel
ermoglicht Arbeiten an
Layouts  von Deckensystemen
oder Rahmenstrukturen, z. B.
Trockenmauer. Der integrierte
Magnet ermoglicht die Befestigung
der Tafel an einer Deckenschiebe
oder einem Profil. Der Tafel verfugt
Uber ein lineares Layout an der
Vorderseite.

Dieses Layout verwendet man fur die Bestimmung einer
Abweichung von der nominalen Ebene und Ubertragung der
Prufpunkte nach Lasernivellierung.

GENAUIGKEITSUBERPRUFUNG

X-Achse

1. Positionieren Sie das Gerdt 0.5 m von einer Wand und 10
m von der anderen Wand entfernt, so dass die X-Achse des
Gerdtes zu einer Wand zeigt. Schalten Sie das Gerat ein.
Nachdem die Selbstnivellierung beendet ist, markieren Sie die
Position des Laserstrahls als Punkte X1 und X2 an den beiden
Wanden.

2. Schalten Sie das Gerat aus. Stellen Sie das Gerdt an die
gegeniberliegende Wand. Die Position des Gerdtes soll
unverandert sein.

3. Schalten Sie das Gerat ein. Richten Sie den Laserstrahl auf
den frither markierten Punkt X2 aus. Markieren Sie den Punkt
X3 an der gegentiberliegenden Wand.

4. Wenn der Abstand zwischen Punkte X1 und X3 groRBer als 3
mm ist, schalten Sie das Geréat aus und wenden Sie sich an den
Kundenservice.

Y-Achse

1. Positionieren Sie das Gerdt 0.5 m von einer Wand und 10
m von der anderen Wand entfernt, so dass die Y-Achse des
Gerates zu einer Wand zeigt.

2. Schalten Sie das Gerat ein. Nachdem die Selbstnivellierung
beendet ist, markieren Sie die Position des Laserstrahls als
Punkte Y1 und Y2 an den beiden Wanden.

3. Schalten Sie das Gerat aus. Stellen Sie das Gerat an die
gegeniberliegende Wand. Die Position des Gerates soll
unverandert sein.

4. Schalten Sie das Gerét ein. Richten Sie den Laserstrahl auf
den friher markierten Punkt Y2 aus. Markieren Sie den Punkt
Y3 an der gegentiiberliegenden Wand.

5. Wenn der Abstand zwischen Punkte Y1 und Y3 groRer als 3
mm ist, schalten Sie das Gerat aus und wenden Sie sich an den
Kundenservice.

PFLEGE

Der Rotationslaser ist ein prazises Gerat und soll stets
vorsichtig behandelt werden. Prifen Sie den Zustand
des Gerétes, bevor Sie es verwenden. Uberpriifen Sie die
Genauigkeit des Gerates, wenn es gefallen lassen wurde oder
anderen mechanischen Belastungen ausgesetzt war.

Die Beachtung der folgenden Vorschriften verlangert die
Funktionsdauer des Gerates:

1) Bewahren Sie das Gerat, Ersatz- und Zubehorteile auBerhalb
der Reichweite von Kindern und fremden Personen auf.

2) Das Gerat soll nur im ausgeschalteten Zustand im
Transportkoffer transportiert werden.

3) Lagern Sie das Gerat nicht in staubiger oder verschmutzter
Umgebung. Das Gerat ist schmutzunempfindlich, aber
Langzeitauswirkung dieser Faktoren kann zu einer Schadigung
der inneren beweglichen Teile des Gerates fuhren.

4) Lagern Sie das Gerdt an einem trockenen Ort. Das Gerat
ist wasserdicht, aber Niederschlag, Feuchtigkeit und
mineralhaltige Flissigkeiten kénnen zu einer Schadigung der
Stromkreise des Gerates fiihren. Trocknen mit einem Fon oder
Feuer ist verboten.

5) Das Gerat darf nicht lange in Raumen mit einer Temperatur
hoher +50°C aufbewahrt werden. Hohe Temperaturen
verkirzen die Lebensdauer der Elektronik, beschadigen
Batterien, verformen oder schmelzen Kunststoffteile.

6) Das Gerat darf nicht lange in Raumen mit einer Temperatur
niedriger -20°C aufbewahrt werden. Wenn das Gerét in einem
sehr kalten Raum gelagert wurde und in einen warmen Raum
gebracht wird, kann sich im Gerat Kondenswasser bilden, was
zu einer Schadigung der elektronischen Komponenten fiihren
kann.

7) Vermeiden Sie StoBe, Herunterfallen, starke Vibrationen,
denn das kann die Genauigkeit reduzieren.

8) Prifen Sie regelmaRig die Genauigkeit (siehe Abschnitt
«Genauigkeitsuberprifung»).

9) Reinigen Sie das Gerdt mit einem weichen feuchten
Tuch. Verwenden Sie keine aggressiven Chemikalien,
Reinigungslosungen oder dtzende Mittel.

10) Reinigen Sie die Laseraustrittsoéffnung regelmaRig mit
einem weichen fusselfreien Tuch, das mit Isopropylalkohol
befeuchtet wurde.

11) Nehmen Sie die Batterien aus dem Gerat, wenn es langere
Zeit nicht verwendet wird.

12) Lassen Sie entladene Batterien nicht im Gerat.

ENTSORGUNG
Gerate, Zubehor und die Verpackung sollen recycelt werden
(Wiederverwertung). Zum Recycling schicken Sie das Gerat

bitte an:
o i)

Werfen Sie das Gerdt nicht in den Restmill. GemaR der
Europdischen Richtlinie 2002/96/EG iber Altgerdte mit
Elektronik und ihrer Umsetzung in nationales Recht sind Sie
verpflichtet, nicht mehr gebrauchsfahige Messwerkzeuge
getrennt zu sammeln und zu einer Recyclingstelle zu bringen.

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4
85570 Markt Schwaben
Deutschland

GARANTIE

Alle Gerate der CONDTROL GmbH werden vor dem Verlassen
der Produktion gepruft und unterliegen den folgenden
Garantiebestimmungen.  Mangelhaftungsanspriiche  des
Kaufers und gesetzliche Rechte bleiben davon unberiihrt.

1) Die CONDTROL GmbH verpflichtet sich zur kostenlosen
Behebung der Mangel am Gerat, falls diese nachweislich
innerhalb der Garantiezeit auf einen Material- oder
Produktionsfehler zurtickzufiihren sind.

2) Die Garantiezeit betrdgt 12 Monate bei gewerblichen
Produkten und beginnt ab Datum des Kaufs an den ersten
Endabnehmer (siehe Originalbeleg). Die Betriebsdauer lhres
Geréates betragt 36 Monate.

3) Die Garantie trifft nicht fur Teile zu, deren Fehlfunktion auf
Gebrauch oder Verschleif zurtGckzufihren sind. Fir Mangel
am Gerét, die durch Nichtbeachten der Bedienungsanleitung,
nicht bestimmungsgemaBem Gebrauch, unzureichendem
Service und Pflege, Verwendung von Nicht- CONDTROL GmbH-
Zubehor oder Ersatzteilen entstehen, gilt die Garantie nicht.
Durch Verdnderungen oder Zusdtze am Gerdt erlischt die
Garantie. Fur Mangel, die den normalen Gebrauch des Geréts
nicht beeintrachtigen, gilt die Garantie nicht.

4) Die CONDTROL GmbH behdlt sich das Recht vor, nach eigener
Entscheidung das Geréat zu reparieren oder zu ersetzen.

5) Andere Anspriiche als die oben genannten werden nicht
Uber die Garantie abgedeckt.

6) Nach Garantieleistungen durch die CONDTROL GmbH wird
die Garantiezeit nicht erneuert und auch nicht verlangert.

7) Die CONDTROL GmbH tbernimmt keine Verantwortung fir
Gewinnverlust und andere Umstédnde, die mit dem defekten
Geréat in Verbindung stehen. Die CONDTROL GmbH tGbernimmt
keine Kosten fuir Miet- oder Leihgerate wahrend der Reparatur.
Fur die Garantie gilt deutsches Recht. Ausgeschlossen ist
das CISG (Ubereinkommen der Vereinten Nationen iiber den
internationalen Warenkauf). Anderungen vorbehalten.

Falls das Gerat defekt ist, bringen Sie es bitte zu lhrem Handler
zurlick. Falls Sie das Gerat nicht bei einem Héandler gekauft
haben, schicken Sie es mit einer Fehlerbeschreibung bitte an:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4
85570 Markt Schwaben
Deutschland
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Félicitations pour I'achat du Niveau Laser Rotatif CONDTROL
Roto HR/HG. Avant la premiére utilisation de Iappareil,
veuillez lire attentivement les consignes de sécurité données
dans cette Notice d’utilisation.

CONSIGNES DE SECURITE
Attention ! Cette Notice d’utilisation fait partie intégrante de
votre appareil. Avant de commencer a utiliser I'appareil, lire
attentivement la Notice. Si vous donner I'appareil a quelqu’un
pour une utilisation temporaire, accompagnez-le de cette
Notice.
- N’utilisez pas I'appareil de maniere imprévue.
- Ne retirez pas les autocollants et les plaques et prévenez
leur effacement, parce qu’ils contiennent les informations sur
|'utilisation de I'appareil en toute sécurité.
Roto HR Roto HG
Rayonnement laser ! Rayonnement laser !
Ne pas diriger vers Ne pas diriger vers

les yeux ! les yeux !
Laser de la classe 2 Laser de la classe 2
<1l mw, <1 mw,

de 630 a 685 nm de 5153520 nm

IEC 60825-1: 2007-03  IEC 60825-1: 2007-03
- Ne pas regarder dans le rayon laser, ni sa réflexion, par l'ceil
non protégé comme par les dispositifs optiques. Ne pas diriger
le rayon laser vers les gens et les animaux sans nécessité. Vous
pouvez les éblouir.
- En général, on protége les yeux en détournant le regard ou
en fermant les paupiéres.
- Installer toujours I'appareil de fagon que les rayons laser
passent a quelque distance au-dessus ou au-dessous du
niveau des yeux.
- Ne pas admettre les personnes non autorisées dans la zone
d’utilisation de I'appareil.
- Garder l'appareil hors de la portée des enfants et des
personnes non autorisées.
- Ne pas désassembler et ne pas réparer I'appareil soi-méme.
L'entretien et la réparation doivent étre confiés exclusivement
aux professionnels qualifiés et doivent étre réalisés avec
I'utilisation des piéces de rechange d’origine.
-l estinterdit d’utiliser I'appareil dans I'atmosphére explosive,
a proximité des matériaux inflammables.
- Les lunettes pour le travail avec I'équipement laser servent
a reconnaitre mieux le rayon laser. Ne pas les utiliser a
d’autres fins. Les lunettes laser ne protégent pas contre le
rayonnement laser, elles ne sont pas congues pour protéger
contre les rayons UV et altérent la perception des couleurs.
- Ne pas admettre le réchauffement des piles d’alimentation
pour éviter tout risque d’explosion et de fuite de
I’électrolyte. En cas du contact du liquide avec la peau, rincer
immédiatement la zone touchée a I'eau et au savon. En cas
du contact avec les yeux, les rincer a I'eau pure pendant 10
minutes, puis consulter un médecin.

UTILISATION PREVUE DE APPAREIL

Roto HR/HG CONDTROL est un niveau laser rotatif
autonivelant spécialement congu pour les besoins
professionnels dans le domaine de la construction,de la
réparation, de I'aménagement paysager pour la construction
du plan horizontal ou vertical et des lignes d’aplomb (zénith
et nadir).

L'appareil se caractérise par une large fonctionnalité, la
facilité d’utilisation et par d’autres performances importantes
du point de vue des professionnels.

- Commande via Bluetooth et application mobile gratuite.

- Récepteur laser numérique avec échelle millimétrique.

- Commande absolument simple. Seulement 3 boutons !

- La précision est 3 fois supérieure a celle des lasers linéaires.
- Boitier protégé contre les chocs, fiablement protégé contre
I’humidité et la poussiére.

- Batterie Li-ion.

L'appareil peut étre utilisé sur les chantiers clos et ouverts.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
RotoHR |

Roto HG

Plage de fonctionnement
avec détecteur
(de pourtour)

500m

30” (+0,15 mm/1 m)

Plage d’auto-nivellement +5°

Erreur de précision

Inclinaison de la téte laser

+109
sur les axes X et Y* +10%

Vitesse de rotation* 0,120, 300, 600 rpm

Secteur de balayage
0°,10°; 45°; 90°; 180°

Mode de balayage*

Classe ll Classe Il
Type du laser de 630 a 685 nm|de 515 a 520 nm

<1l mwW <1 mw
Température de 200C ~ +50°C

fonctionnement

-20°C ~ +50°C

7,4V 4000mAh Li-ion
batterie rechargeable

Température de stockage

Piles d’alimentation
de I'appareil

Piles d’alimentation

du récepteur laser 1x6F22 9V, type « pile 9 Volts »

Temps du
fonctionnement des
piles d’alimentation de
I'appareil

35 heures 25 heures

Classe de protection
contre I’humidité et la IPS5
poussiere

Type du filetage pour

fixation sur trépied 5/8

Dimensions extérieures 150X 128 X 161 mm
Poids 1,5kg

* —commande seulement par I'application Roto Remote

ETENDUE DE FOURNITURE

Niveau laser rotatif : 1 pc.

Support universel : 1 pc.

Chargeur : 1 pc.

Récepteur laser: 1 pc.

Fixation du récepteur laser : 1 pc.

Lunettes pour travail avec les outils laser : 1 pc.
Cible magnétique : 1 pc.

Notice d’utilisation : 1 pc.

Petite valise en plastique : 1 pc.

VUE DE L'APPAREIL

‘°$£,ng°'- 1.;7::::95 du désignateur

2. Téte rotative

3. Panneau de commande

4. Prise pour chargement
de la batterie

5. Filetage pour fixation
sur trépied 5/8” /trou
de sortie du rayon laser
(nadir)

Panneau de commande

LONDTROL
Roto HR

1. Marche/arrét de I'appareil

2. Activation/désactivation du mode de fonctionnement
manuel

3. Désactivation du nivellement automatique aprés
le dénivellement

Voyants

4. Mode de fonctionnement manuel

5. Voyant de puissance

6. Voyant de désactivation du nivellement automatique
aprés le dénivellement

Récepteur laser
1.Afficheur :
1.1. Distance a la ligne laser
1.2. Unités de mesure
(mm, pouces)
1.3. Indicateur d’erreur
de précision
1.4. Indicateur
de rétro-éclairage
1.5. Indicateur
de signal sonore
1.6. Indicateur de charge 7
de la batterie
1.7. Indicateur de direction
1.8. Indicateur de détection
de la ligne laser

6 6

CONDTROL

2.1
2.3
2. Clavier :
2.1. Activation/désactivation
du récepteur
2.2. Sélection des unités
de mesure/rétro-éclairage

de I'afficheur .
2.3. Activation/désactivation i
du signal sonore am: o
2.4. Paramétrage de 'erreur mm In
A\ )/
de précision L\D/ L1
1.7 —\/
V V
3. Voyants 1.8 — ST 13
4. Détecteur optique 17 —— I A
5. Compartiment a piles : l@\
6. Aimants —\ We— 1.4
7. Repéres du niveau :
1.6 ——&= 49— 15

MANIPULATION DE LAPPAREIL

Chargement de la batterie

L'appareil est alimenté par les batteries lithium-ion.

Sile voyant de puissance commence a clignoter lors |utilisation
de I'appareil, il faut charger les batteries.

Pour charger les batteries utilisez le chargeur fourni.

Le chargement complet des batteries prend 5 heures environ.
Lors du chargement, I'Indicateur du chargeur sera allumé en
rouge.

Quand I'Indicateur du chargeur devient vert, les batteries sont
complétement chargées. Débranchez le chargeur.

Pour prolonger la durée de vie des batteries, chargez-les tous
les 3 mois.

Changement des piles d’alimentation dans le récepteur laser
Le récepteur laser est alimenté par une pile du type « 9 Volts »
6F22 9V incluse dans le lot de livraison.

Le compartiment a piles se trouve a l'arriere du récepteur
laser.

Ouvrez le couvercle du compartiment a piles. Installez la pile
d’alimentation suivant la polarité. Fermez le couvercle du
compartiment a piles.

Lorsque I'indicateur @
remplacez la pile par celle nouvelle.
Utilisez uniquement les piles du type 9V 6LR61/6F22.

Retirez la pile d’alimentation si le récepteur laser n’est
pas utilisé depuis longtemps, pour éviter la corrosion et le
déchargement.

apparait sur I'afficheur,

Marche/arrét de I'appareil
Activez/désactivez I'appareil par un appui bref sur le bouton
‘ ! ’ Lorsque I'appareil est en marche, le voyant de puissance

sera allumé en rouge et s’éteindra apreés I'arrét de I'appareil.

MODES DE FONCTIONNEMENT

Marche automatique

Installer I'appareil sur une surface solide stable, sur un trépied
5/8” ou sur un support universel. Faites marcher I'appareil. Le
voyant de puissance est allumé en rouge.

Le rayon laser clignotera lors de I'auto-nivellement.

Une fois I'auto-nivellement terminé, la téte laser commencera
a tourner dans le sens des aiguilles d’'une montre a la vitesse
de 600 tr/min.

Sil'inclinaison du boitier de I'appareil dépasse la plage d’auto-
nivellement (5°), le rayon laser clignotera, la téte laser ne
tournera pas.

Arrétez 'appareil, réinstallez-le et faites-le marcher encore
une fois. ((Q))

Un appui bref sur le bouton pour désactiver le
nivellement automatique aprés le dénivellement.

Lindicateur ((Q)) clignotera en vert. L'appareil déséquilibré
par une influence externe ne se nivellera pas.

Il faut arréter I'appareil, le faire marcher encore une fois et
répéter I'opération.

Mode manuel

Ce mode permet de construire des plans inclinés sous
n’importe quel angle.

Installez I'appareil sur une surface solide stable. Faites
marcher l'appareil. Le voyant de puissance est allumé en
rouge. Le rayon laser clignotera lors de l'auto-nivellement.
Une fois I'auto-nivellement terminé, la téte laser commencera
a tourner dans le sens des aiguilles d’'une montre a la vitesse
de 600 tr/min. \\/
Activez le mode manuel par un appui bref sur le bouton [ ].
L'appareil passera en mode de fonctionnement manuel, le
voyant de commande manuelle sera allumé en vert. Installez
I’appareil sous I’angle nécessaire et fixez sa position.

Pour quitter le mode de fonctionnement manuel et passer en
mode automatique, appuyez sur le bouton % .

Le voyant de commande manuelle s’éteindra.

Construction d’un plan incliné (axe X et Y)

La commande de ce mode est possible seulement par
I’application Roto Remote.

Ce mode permet de projeter un plan incliné avec l'inclinaison
de laligne laser aux plans X et Y jusqu’a +10 %.

Installez I'appareil sur une surface solide stable. Faites
marcher I'appareil.

Activez Bluetooth sur votre Smartphone. Lancez I’application
Roto Remote.

L'application détectera l’appareil automatiquement et se
connectera a celui-ci via Bluetooth.

Aprés la bonne connexion de I'appareil a I'application via
Bluetooth, choisissez dans le menu de
I'application.

MANUAL SLOPE
Activez le mode de fonctionnement manuel en appuyant sur

\\// \\/

@7 ou appuyez sur le bouton @] de I'appareil.
L'appareil passera en mode de fonctionnement manuel. Le
voyant du mode manuel sera allumé en vert.

Réglez 'inclinaison du plan horizontal sur I'axe Y par un appui
bref sur

Réglez I'inclinaison du plan horizontal sur I’axe X par un appui
bref sur X

N\ /-
@] ou

Désactivez le mode manuel par un appui bref sur
surle bouton M2 de I'appareil.
@]

Faisceau a plomb

L'appareil offre la possibilité de travailler avec un fil a plomb
inférieur (nadir). Le point d’aplomb s’allume dans n’importe
quel mode de fonctionnement de I'appareil.

Vitesse de rotation
La commande de ce mode est possible seulement par
I’application Roto Remote.

Faites marcher I'appareil. Activez Bluetooth sur votre
Smartphone. Lancez I'application Roto Remote.

L'application détectera l’appareil automatiquement et se
connectera a celui-ci via Bluetooth.

Aprés la bonne connexion de I'appareil a I'application via
Bluetooth, choisissez

Par les appuis brefs sur GP} , sélectionnez la vitesse
de rotation.

La vitesse paramétrée par défaut est de 600 tr/min.

La vitesse de rotation est interchangée comme suit : 600-0-
120-300-600... tr/min.

Attention ! Plus la vitesse de rotation est lente, plus le faisceau
est lumineux.

Secteur de balayage
La commande de ce mode est possible seulement par
I’application Roto Remote.

Faites marcher I'appareil. Activez Bluetooth sur votre
Smartphone. Lancez I'application Roto Remote.

L'application détectera l’appareil automatiquement et se
connectera a celui-ci via Bluetooth.

Aprés la bonne connexion de I'appareil a I'application via
Bluetooth, choisissez

Par les appuis brefs sur @ sélectionnez le secteur de

balayage nécessaire : 0°, 10°; 45°; 90°; 180°.

Par I'appui sur / ‘ et ‘ \déplacezlesecteur

de rotation dans le sens des aiguilles d’'une montre ou dans le
sens contraire aux aiguilles d’une montre.

Manipulation du récepteur laser

Activez le récepteur laser. Fixez le récepteur laser sur le mire
de nivellement, une surface métallique, etc.

Portez le récepteur a I'emplacement prévu de la ligne laser.
Lorsque le rayon laser tombe sur le détecteur optique, un
des indicateurs montrant la direction de déplacement du
détecteur pour capturer la ligne laser s’allume.

-
Lindicateur +'"-\""_\"."_ sur l'afficheur montre la
distance a la ligne laser en millimétres ou en pouces.

Lorsque le rayon laser tombe au centre du détecteur optique
et lorsque la position du rayon laser coincide avec les repéres
de niveau sur le boitier du récepteur, ce dernier émet un
signal sonore (si le signal sonore est activé) et 'indicateur de
détection de ligne laser apparait sur 'afficheur.

= INCHES

Cible magnétique

La cible magnétique laser aidera
a faire le marquage des systémes
de plafond ou des structures a
ossature, par exemple pour les
plagues de platre. Un aimant
intégré permettra de fixer la
cible aux guides de plafond ou au
profilé d’ossature.

La cible a un marquage linéaire sur sa surface ce qui permettra
de déterminer I"écart par rapport au niveau nominal et de
transférer les points de contrdle lors du marquage par le
niveau laser.

M
1
2
3
4
5
6
7

VERIFICATION DE PRECISION

Axe X

1. Installez I'appareil a la distance de 0,5 m d’'un muretde 10 m
de I'autre, de fagon que |’axe X soit orientée vers le mur.

2. Faites marcher |'appareil. Une fois le niveau déterminé,
marquez la position du rayon sur les deux murs par les points
X1 et X2.

3. Arrétez I'appareil. Déplacez-le, sans changer la position du
boitier, vers le mur opposé.

4. Faites marcher I'appareil. Faites coincider la ligne projetée
avec le point X2 précédemment fait.

5. Marquez le point X3 sur le mur opposé.

6. Sila distance entre les points X1 et X3 est supérieure a3 mm,
arrétez I'appareil et contactez le service aprés-vente.

Axe Y

1. Pour vérifier la précision de I'appareil sur I’axe Y, installer
celui-ci de fagon que I'axe Y soit orientée vers le mur.

2. Faites marcher l'appareil. Une fois le niveau déterminé,
marquez la position du rayon sur les deux murs par les points
YletY2.

3. Arrétez I'appareil. Déplacez-le, sans changer la position du
boitier, vers le mur opposé.

4. Faites marcher I'appareil. Faites coincider la ligne projetée
avec le point Y2 précédemment fait.

5. Marquez le point Y3 sur le mur opposé.

6. Sila distance entre les points Y1 et Y3 est supérieure a 3 mm,
arrétez I'appareil et contactez le service aprés-vente.

ENTRETIEN ET UTILISATION

Le niveau laser rotatif est un appareil de haute précision et
nécessite une manipulation attentionnée. Vérifiez la précision
de I'appareil avant de commencer les travaux, ainsi qu’apres
les actions mécaniques (chutes, chocs).

Le respect des recommandations suivantes prolongera la
durée de vie de I'appareil :

1) Gardez I'appareil, ses pieces de rechange et ses accessoires
hors de la portée des enfants et des personnes non autorisées.
2) Déplacez I'appareil uniquement lorsqu’il est éteint et dans la
petite valise fournie ensemble avec lui.

3) Ne stockez pas |'appareil dans les endroits poussiéreux ou
sales. L'appareil est protégé contre la poussiere et la saleté,
mais une exposition prolongée de ces substances peut
endommager les parties mobiles internes de I'appareil.

4) Gardez I'appareil dans un endroit sec. L'appareil est protégé
contre I’"humidité, cependant, les sédiments, I’humidité et les
liquides qui contiennent des substances minérales peuvent
endommager les circuits électriques de I'appareil. N’essayez
pas de sécher I'appareil avec du feu ou avec un sécheur
électrique.

5) Ne stockez pas I'appareil dans des locaux ou la température
est supérieure a +50 °C. Les températures élevées réduisent
la durée de vie des appareils électroniques, endommagent
les batteries, déforment ou font fondre certaines piéces en
plastique.

6) Ne stockez pas |'appareil dans les endroits froids ou la
température est inférieure a -20 °C. Apres le stockage aux
basses températures et le déplacement dans un endroit chaud,
I’appareil chauffe ce qui peut entrainer une condensation de
I’lhumidité a l'intérieur de I'appareil et endommager les puces.
7) Protégez I'appareil contre les chocs, les chutes, les vibrations
fortes. Cela peut entrainer une perte de précision.

8) Vérifiez périodiquement la précision de I'appareil (voir la
section « Vérification de la précision »).

9) Nettoyage de I'appareil doit étre fait avec un chiffon doux

humide. N’utilisez pas les produits chimiques agressifs, les
solvants de nettoyage et les détergents.

10) Essuyez périodiquement I'ouverture du laser avec un
chiffon doux non pelucheux avec de I'alcool isopropylique.
11) Retirez les piles d’alimentation de |'appareil s’il n’est pas
utilisé depuis longtemps.

12) Ne laissez pas les piles déchargées dans I'appareil.

RECYCLAGE

Il est recommandé d’envoyer les outils, les accessoires et les
emballages pour le recyclage. Pour le recyclage approprié
envoyez le produit a I’adresse suivante :

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Germany =23

Ne pas jeter le produit dans les ordures municipales !

Selon la Directive Européenne 2002/96/EC,

les appareils de mesure et ses composants doivent étre
collectés

séparément et soumis au recyclage des ordures

respectueux de I'environnement.

GARANTIE

Tous les produits CONDTROL GmbH passent le contrdle
post-production et sont soumis aux conditions de garantie
suivantes.

Ledroitdel’acheteur de réclamer les défauts et les dispositions
générales de la législation en vigueur restent valables.

1) CONDTROL GmbH s’engage a éliminer tous les défauts du
produit, découverts au cours de la période de garantie qui
représentent des défauts de matériau ou de fabrication, en
totalité et a ses frais.

2) La période de garantie est de 24 mois ; elle commence a
découler a compter de la date d’achat par I'utilisateur final
(voir I'original du document justificatif).

3) La garantie ne couvre pas les défauts résultant de
I'usure naturelle ou d’une utilisation imprévue, d’un
dysfonctionnement du produit suite au non-respect des
instructions de cette Notice d’utilisation, a un entretien et a
une maintenance intempestifs ou a un entretien insuffisant,
a l'utilisation des accessoires et des piéces de rechange qui ne
sont pas d’origine.

Le Vendeur est dégagé de toute responsabilité pour les travaux
de garantie en cas des modifications

de conception du produit. La garantie ne couvre pas les
dommages esthétiques qui n’entravent pas le fonctionnement
normal du produit.

4) CONDTROL GmbH se réserve le droit de prendre les
décisions concernant le remplacement ou la réparation de
I'appareil.

5) Les autres réclamations non mentionnées ci-dessus ne sont
pas couvertes de la garantie.

6) Aprés la réalisation des travaux de garantie par CONDTROL
GmbH, la période de garantie n’est pas renouvelée ni
prolongée.

7) CONDTROL GmbH n’est pas responsable de la perte du
profit ou des inconvénients liés a un défaut de I'appareil, du
colt de location d’un équipement alternatif pour la période
de réparation.

Cette garantie est soumise au droit allemand, a I’exception des
dispositions de la Convention des Nations Unies concernant
les contrats de vente internationale des marchandises (CISG).
En cas de garantie, veuillez retourner le produit au vendeur de
détail ou le renvoyer avec la description du défaut a I'adresse
suivante :

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4
85570 Markt Schwaben
Germany



Livello laser rotativo

Roto HR/HG
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Manualé dell"utenté

Congratulazioni per I'acquisto di un livello laser rotativo Roto
HR/HG CONDTROL. Prima di usare questo dispositivo per la
prima volta, per favore, legga attentamente le istruzioni di
sicurezza, contenute in questo manuale dell’'utente.

ISTRUZIONE DI SICUREZZA
Attenzione! Questo manuale dell’utente é la parte integrante
del Suo dispositivo. Leggere attentamente |'istruzione prima
di utilizzare il dispositivo. Nel caso di trasferimento del
dispositivo in uso temporaneo si assicuri obbligatoriamente di
allegare questa istruzione ad esso.
- Non usare il dispositivo in modo diverso da quello previsto.
- Non rimuovere le targhette di avvertimento e proteggerle
dall’abrasione perché esse contengono informazioni sull’'uso
sicuro del dispositivo.

Roto HR Roto HG

Radiazione laser! Radiazione laser!

Non puntare negli occhi

Laser di classe 2 Laser di classe 2

<1 mW, 630-685 nm <1 mW, 515-520 nm

IEC 60825-1: 2007-03  |IEC 60825-1: 2007-03

- Non guardare nel raggio laser, né nel riflesso di esso, sia
con l'occhio non protetto che attraverso dispositivi ottici.
Non puntare inutilmente il raggio laser verso le persone o gli
animali. Si puo accecarli.

- La protezione degli occhi viene solitamente eseguita
allontanando lo sguardo o chiudendo le palpebre.

- Posizionare sempre il dispositivo in modo che i raggi laser
passino ad una distanza superiore o inferiore al livello degli
occhi.

- Tenere le persone non autorizzate fuori dall’area operativa
del dispositivo.

- Tenere il dispositivo fuori dalla portata di bambini e persone
non autorizzate.

- Non smontare o riparare il dispositivo da soli. La
manutenzione e la riparazione devono essere affidate
esclusivamente al personale qualificato e con I'applicazione
delle parti di ricambio originali.

- E vietato di utilizzare il dispositivo in un ambiente esplosivo,
vicino ai materiali inflammabili.

- Gli occhiali per il lavoro con il dispositivo laser servono per
un migliore riconoscimento del raggio laser, non usarli per
altri scopi. Gli occhiali laser non proteggono dalle radiazioni
laser, non sono progettati per proteggere dai raggi UV e
compromettono la percezione dei colori.

- Evitare il riscaldamento delle batterie per prevenire il rischio
di esplosione e fuoriuscita di elettrolita. In caso di contatto
con la pelle, lavare immediatamente |'area interessata con
acqua e sapone. In caso di contatto con gli occhi, sciacquarli
con acqua pulita per 10 minuti e consultare immediatamente
un medico.

DESTINAZIONE DEL DISPOSITIVO

Roto HR/HG CONDTROL ¢é un livello laser rotativo
autolivellante, progettato specificamente per le esigenze
professionali di costruzione, riparazione, progettazione del
paesaggio per la costruzione di piani orizzontali o verticali e
linee a piombo (zenit e nadir).

Il dispositivo ha una vasta gamma di funzioni, facilita
d’uso e altre caratteristiche significative dal punto di vista
professionale.

- Gestione tramite Bluetooth e applicazione mobile gratuita.

- Ricevitore laser digitale con scala millimetrica.

- Gestione radicalmente semplice. Solo 3 pulsanti!

- La precisione & 3 volte superiore a quella dei laser lineari.

- La custodia resistente agli urti, protetta in modo affidabile
da polvere e umidita.

- Batteria agli ioni di litio.

Il dispositivo & adatto sia per I'uso in ambienti chiusi che in
cantieri esterni.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Roto HR ‘ Roto HG

Campo di funzionamento

con rivelatore (di diametro) 400m

Errore 30” (+0,15 mm/1 m)

Campo di autolivellamento 15°

Inclinazione della testa laser

0y
sugliassi X e Y* 1+10%

Velocita di rotazione* 0, 120, 300, 600 g/min

Settore di scansione
0°, 10°; 45° 90°; 180°

Modalita di scansione*

Classe Il Classe Il
Tipo di laser 630-685 nm 515-520 nm
<ImwW <ImW
Tgmpe_ratura -20°C ~ +50°C
di funzionamento
Temperatura di stoccaggio -20°C ~ +50°C

7,4V 4000 mAh Li-ion

Batterie del dispositivo batteria ricaricabile

Batterie di ricevitore laser 1x6F229V
Tempo di funzionamento
della batteria del dispositivo 350re 25 ore
Livello di protezione contro

PR IPS5
la polvere e I'umidita
Tipo di filettatura di 5/8"

montaggio del treppiede

Ingombro 150%x128x161 mm

Peso: 1,5kg

*gestione solo tramite 'applicazione «Roto Remote”.

COMPLETAMENTO

Livello laser rotativo—1 nr.

Fissaggio universale— 1 nr.

Caricabatterie—1nr.

Ricevitore laser—1nr.

Fissaggio di ricevitore laser— 1 nr.

Occhiali per il lavoro con gli strumenti laser— 1 nr.
Bersaglio magnetico—1 nr.

Manuale dell’'utente — 1 nr.

Contenitore plastico—1nr.

ASPETTO ESTERIORE DEL DISPOSITIVO

=

Finestre

di emettitore laser

Testa rotante

Pannello di comando
Connettore

di caricabatterie

. Filettatura per il
montaggio sul treppiede
5/8”/Foro per l'uscita del
raggio a piombo (Nadir)

conp
Roro a0

Eall ol

w

Pannello di comando

LONDTROL
Roto HR

1. Accensione/spegnimento del dispositivo

2. Accensione/spegnimento della modalita manuale di lavoro

3. Spegnimento di livellamento automatico
dopo delivellamento Indicatori luminosi

4. Modalita di lavoro manuale

5. Indicatore di alimentazione

6. Indicatore di spegnimento di livellamento automatico
dopo delivellamento

Ricevitore laser

1. Schermo:

1.1. Distanza fino alla linea laser

1.2. Unita di misurazione (mm, pollici)

1.3. Indicatore dell’errore

1.4. Indicatore della 6 6
retroilluminazione

1.5. Indicatore del segnale
acustico

1.6. Indicatore del livello
della carica della batteria

1.7. Indicatore della direzione
del movimento

1.8. Indicatore di rivelamento

CONDTROL

della linea laser 3
7
2.1
2.3
2. Tastiera: S .
2.1. Accensione/ _
spegnimento del ricevitore i Y
2.2. Scelta delle unita U@JM o
di misurazione/ — mm In
retroilluminazione /] 2
dello schermo 17 ——‘\gﬂ

2.3. Accensione/spegnimento

v
del segnale acustico 1.8 — E—r 13
2.4. Impostazione dell’errore A A

1.7 —
3. Indicatori luminosi J/m\)
o /= -
4. Fotoricevitore —\ _A.__ 1.4
5. Vano batteria :
6. Magneti 16 —& ¢)).__ 1.5

7. Tacche di livello S

LAVORO CON IL DISPOSITIVO

Ricarica degli accumulatori

Il dispositivo viene alimentato tramite batterie agli ioni di litio.
Se lindicatore di alimentazione sullo schermo lampeggia
durante il funzionamento, & necessario di caricare la batteria.
Utilizzare il caricabatterie fornito in dotazione per caricare
pacco batteria.

La ricarica completa delle batterie richiede circa 5 ore.

In questo caso l'indicatore di alimentazione sul caricabatterie
siillumina continuamente in rosso. Attendere la
visualizzazione dell’indicatore verde, che indica che la batteria
& completamente carica e scollegare il caricabatterie.

Per prolungare la durata delle batterie, caricarle ogni 3 mesi.

Sostituzione delle batterie nel ricevitore laser
L'alimentazione del ricevitore viene effettuata con la batteria
6F22 9B in dotazione.

Il vano batteria si trova sul lato posteriore del ricevitore.
Aprire il coperchio di vano batteria. Installare la batteria
rispettando la polarita. Chiudere il coperchio di vano batteria.

Quando l'indicatore E appare sullo schermo, sostituire
la batteria con una nuova.

Utilizzare solo le batterie di tipo 9V 6LR61/6F22.

Rimuovere la batteria se il ricevitore laser non viene utilizzato
per un lungo periodo di tempo, per evitare la corrosione e la
scarica di essa.

Accensione/spegnimento del dispositivo
Premere brevemente il pulsante | per accendere/
spegnere il dispositivo. U

Quando il dispositivo si accende, I'indicatore di alimentazione
diventa rosso e si spegne dopo lo spegnimento del dispositivo.

Accensione/spegnimento del ricevitore di radiazione laser
Premereil pulsante C) peraccendere/spegnere il ricevitore.

MODALITA DI LAVORO

Modalita automatica

Montare il dispositivo su una superficie solida e stabile e il
treppiede da 5/8” o sul fissaggio universale. Accendere il
dispositivo. L'indicatore di alimentazione é rossa.

Il raggio laser lampeggera durante I'autolivellamento.

Al termine dell’autolivellamento la testa del laser iniziera a
ruotare in senso orario a 600 g/min.

Se Iinclinazione del corpo del dispositivo supera l'intervallo
di autolivellante (5°), il raggio laser lampeggera e la testa di
radiazione laser non ruotera.

Spegnere il dispositivo, installarlo nuovamente e riaccenderlo.

Premere brevemente il pulsante ((Q)) per lo spegnimento
di livellamento automatico dopo delivellamento. Lindicatore

((Q)) lampeggia in verde. Il dispositivo, disequilibrato
dall'influenza esterna, non si allineera. E necessario di
spegnere il dispositivo, riaccenderlo e ripetere I'operazione.

Modalita manuale
Questa modalita consente di costruire piani inclinati da
qualsiasi angolazione.
Montare il dispositivo su una superficie solida e stabile.
Accendere il dispositivo. L'indicatore di alimentazione & rossa.
Il raggio laser lampeggia durante l'autolivellamento.
Al termine dell’autolivellamento la testa del laser iniziera a
ruotare in senso orario a 600 g/min.
Premere brevemente il pulsante
modalita manuale.
Il dispositivo entra in modalita di funzionamento manuale,
I'indicatore di funzionamento manuale diventa verde.
Posizionare il dispositivo nell’angolo desiderato e bloccarne la
posizione.
Per uscire dalla modalita manuale\ls passare alla modalita
automatica, premere il pulsante /7

@]

I% per accendere la

L'indicatore di comando manuale si spegne.

Costruzione di piano inclinato (sugli assi X e Y)

Gestione di questa modalita & possibile solo tramite
I'applicazione “Roto Remote”. Questa modalita consente di
proiettare un piano inclinato con l'inclinazione della linea
laser nei piani X e Y fino a #10%. Montare il dispositivo su una
superficie solida e stabile. Accendere il dispositivo. Accendere
Bluetooth sul Suo smartphone. Avviare [|’applicazione
“Roto Remote”. L'applicazione rilevera automaticamente il
dispositivo e si colleghera ad esso tramite Bluetooth. Dopo
aver collegato correttamente il dispositivo con I'applicazione
tramite Bluetooth, selezionare nel menu

di applicazione. Attivare la modalita di funzionamento
\\/- \\/~ . .
manuale premendo o premendo ] sul dispositivo.

Il dispositivo passa nella modalita di funzionamento manuale.
Lindicatore della modalita manuale diventa verde. Premere
Y

brevemente | per regolare I'inclinazione del piano

orizzontale sull’asse Y. Premere brevemente per

regolare linclinazione del piano orizzontale sull’asse X.

Disattivare la modalita manuale premendo&%/]o premendo

N\ /2~ . e
] sul dispositivo.

Raggio a piombo

Il dispositivo offre la possibilita dilavorare con un filo a piombo
inferiore (nadir). Il punto a piombo si illumina in qualsiasi
modalita operativa del dispositivo.

Velocita di rotazione
Gestione di questa modalita e possibile solo tramite
I'applicazione “Roto Remote”. Accendere il dispositivo.
Accendere Bluetooth sul Suo smartphone. Avviare
I'applicazione “Roto Remote”. Lapplicazione rilevera
automaticamente il dispositivo e si colleghera ad esso tramite
Bluetooth. Dopo aver collegato correttamente il dispositivo
con |'applicazione tramite Bluetooth, selezionare

~

RPM

Premere brevemente ‘/per scegliere lavelocita dirotazione.
La velocita predefinita & 600 g/min. La velocita viene cambiata
come segue: 600-0-120-300-600 g/min.

Attenzione! Piu lenta & la velocita di rotazione, tanto luminoso
¢ il fascio.

Settore di scansione
Gestione di questa modalita & possibile solo tramite
I'applicazione “Roto Remote”. Accendere il dispositivo.
Accendere Bluetooth sul Suo smartphone. Avviare
I'applicazione  “Roto Remote”. Lapplicazione rilevera
automaticamente il dispositivo e si colleghera ad esso tramite
Bluetooth. Dopo aver collegato correttamente il dispositivo
con l'applicazione tramite Bluetooth, selezionare

MODE
Premere brevemente@per scegliere il settore necessario
di scansione - 0°, 10°; 45°; 90°; 180°.

Premere il pulsante per spostare il settore di scansione
in senso orario e il pulsante h - in senso antiorario.

Lavoro con il ricevitore laser

Accendere il ricevitore. Fissare il ricevitore laser sulla guida di
livellamento, sulla superficie metallica, ecc.

Portare il ricevitore alla posizione desiderata della linea laser.
Quando un raggio laser colpisce un fotorivelatore, uno
degli indicatori, che indicano la direzione di movimento del
rivelatore per catturare la linea laser, viene visualizzato sullo
schermo.

L'indicatore —'_“Z".“[' Euj sullo schermo mostra la distanza

ORI

dalla linea laser in millimetri o pollici.

Quando il raggio laser colpisce il centro di fotorivelatore e
la posizione del raggio laser coincide con tacche di livello sul
corpo del ricevitore, il ricevitore emette un segnale acustico
(se il segnale acustico é attivo) e I'indicatore di rilevamento di
linea laser appare sullo schermo.

Bersaglio magnetico
Un bersaglio laser magnetico aiutera pEImEs

a produrre i sistemi di marcatura
del sistema di soffitto o strutture a 1
telaio, ad esempio per il cartongesso.
Il magnete incorporato consente
di collegare il bersaglio alle guide
del soffitto o al profilo a telaio. Il
bersaglio sulla sua superficie ha una
marcatura lineare, che permettera di
determinare la deviazione dal livello
nominale e di trasferire i punti di
controllo durante la marcatura con il
livello laser.

CONTROLLO DI PRECISIONE

Asse X

1. Posizionare il dispositivo ad una distanza di 0,5 m da una
parete e 10 m dall’altra in modo che I’asse X sia rivolto verso
la parete.

2. Accendere il dispositivo. Una volta impostato il livello,
contrassegnare la posizione del raggio su entrambe le pareti
con i punti X1 e X2.

3. Spegnere il dispositivo. Trasferirlo senza cambiare la
posizione del corpo verso la parete opposta.

4. Accendere il dispositivo. Allineare la linea proiettata con il
punto X2 precedentemente creato.

5. Contrassegnare il punto X3 sulla parete opposta.

6. Se la distanza tra i punti X1 e X3 & maggiore di 3 mm,
spegnere il dispositivo e contattare un centro di assistenza.

Asse Y

1. Per verificare la precisione del dispositivo sull’asse Y,
installarlo in modo che I'asse Y sia rivolto verso la parete.

2. Accendere il dispositivo. Una volta impostato il livello,
contrassegnare la posizione del raggio su entrambe le pareti
conipuntiYleY2.

3. Spegnere il dispositivo. Trasferirlo senza cambiare la
posizione del corpo verso la parete opposta.

4. Accendere il dispositivo. Allineare la linea proiettata con il
punto Y2 precedentemente creato.

5. Contrassegnare il punto Y3 sulla parete opposta.

6. Se la distanza tra i punti Y1 e Y3 & maggiore di 3 mm,
spegnere il dispositivo e contattare un centro di assistenza.

MANUTENZIONE E FUNZIONAMENTO

Livello laser rotativo & un dispositivo ad alta precisione e deve
essere trattato con cura. Prima di iniziare i lavori e anche dopo
gli impatti meccanici (cadute, urti), effettuare la verifica della
precisione del dispositivo.

L'osservanza delle seguenti raccomandazioni prolunghera la
durata del dispositivo:

1) Conservare il dispositivo, i pezzi di ricambio e gli accessori
fuori dalla portata dei bambini e di persone non autorizzate.
2) Spostare il dispositivo solo quando é spento e nella custodia
in dotazione.

3) Non conservare il dispositivo in ambienti polverosi o
sporchi. Lo strumento é resistente alla polvere e allo sporco,
ma l'impatto prolungato di questi elementi pud danneggiare
le parti interne in movimento del dispositivo.

4) Conservare il dispositivo in un luogo asciutto. Il dispositivo
e impermeabile, tuttavia, sedimenti, umidita e liquidi che
contengono sostanze minerali possono danneggiare i circuiti
elettrici di esso. Non tentare di asciugare il dispositivo con il
fuoco o I’asciugacapelli.

5) Non conservare il dispositivo in ambienti con temperature
superiori a + 50°C. Le alte temperature riducono la durata
di conservazione di dispositivi elettronici, danneggiano le
batterie, deformano o fondono alcune parti in plastica.

6) Non conservare il dispositivo in ambienti freddi con
temperature inferiori a -20°C. Dopo lo stoccaggio a basse
temperature e il trasferimento successivo in una stanza
calda, il dispositivo si riscalda, a causa del quale I'umidita
puo condensare all’interno del dispositivo e danneggiare i
microcircuiti.

7) Proteggere il dispositivo da urti, cadute, vibrazioni forti.
Questo pud causare una perdita di precisione.

8) Controllare periodicamente la precisione del dispositivo
(vedi paragrafo Controllo di precisione).

9) Pulire il dispositivo con un panno morbido e umido. Non
utilizzare prodotti chimici aggressivi, solventi o detergenti.
10) Pulire periodicamente I'apertura del laser con un panno
morbido senza pelo con alcool isopropilico.

11) Rimuovere le batterie dal dispositivo se esso non viene
utilizzato per un lungo periodo di tempo.

12) Non lasciare le batterie scariche nel dispositivo.

UTILIZZAZIONE

| dispositivi, gli accessori e gli imballaggi non funzionanti
devono essere riciclati. Si prega di inviare I'articolo al seguente
indirizzo per il riciclaggio corretto:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Deutschland Jaar vzl

Non smaltire il dispositivo nei rifiuti urbani

In conformita con la Direttiva Europea 2002/96/C, gli strumenti
di misura scaduti e i componenti di essi devono essere raccolti
separatamente e spediti per il riciclaggio ecologico dei rifiuti.

GARANZIA

Tutti i prodotti CONDTROL GmbH sono sottoposti a controllo
post-produzione e soggetti alle seguenti condizioni di
garanzia. Il diritto dell’acquirente di presentare le pretese
relative a difetti e disposizioni generali della legge vigente non
decadono.

1) L'Azienda CONDTROL GmbH si impegna ad eliminare
completamente e a proprie spese tutti i difetti del prodotto
rilevati durante il periodo di garanzia, che rappresentano un
difetto di materiale o di fabbricazione.

2) Il periodo di garanzia & di 24 mesi e decorre dalla data di
acquisto da parte del consumatore finale (rif. Originale del
documento di accompagnamento).

3) La garanzia non copre i difetti causati dall’'usura normale
o dall’'uso improprio, il malfunzionamento del prodotto
causato dal mancato rispetto delle istruzioni contenute nel
presente manuale dell’utente, I'assistenza intempestiva e la
cura insufficiente, 'uso di accessori e pezzi di ricambio non
originali. Le modifiche alla costruzione del prodotto esonerano
il venditore dalla responsabilita per il servizio di garanzia. La
garanzia non copre i danni estetici che non interferiscono con
il funzionamento normale del prodotto.

4) 'Azienda CONDTROL GmbH si riserva il diritto di prendere la
decisione di sostituzione o riparazione del prodotto.

5) Le pretese diverse da quelle sopra menzionate non sono
coperte dalla garanzia.

6) Dopo che CONDTROL GmbH ha eseguito i lavori di garanzia,
il periodo di garanzia non viene esteso.

7) CONDTROL GmbH non é responsabile per mancato
guadagno o inconvenienti associati a un difetto del prodotto,
il costo del noleggio di apparecchiature alternative per il
periodo di riparazione. Questa garanzia si applica alla legge
tedesca, escluse le disposizioni della Convenzione sui contratti
per la vendita internazionale di beni mobili (CISG).

In caso di garanzia, si prega di restituire I'articolo al rivenditore
o inviarlo con la descrizione del difetto al seguente indirizzo:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4
85570 Markt Schwaben
Deutschland



PoTauMoHHbINM na3epHblii HUBENUp

Roto HR/HG
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PyKOBOACTBO N0 3KCNAyaTaunu

Mosapasnsem c npuobpeTeHMeM POTALMOHHOIO NA3E€PHOr0
Husenupa Roto HR / HG CONDTROL.

Mepes nepebiM ucnonb3oBaHem npubopa, Noxanyicra,
BHMMaTE/IbHO O3HAKOMbTECh C Npasuiamu 6e30nacHoCTH,
npuBeAeHHbIMU B JaHHOM PYKOBOACTBE MO 3KCNAyaTaLum.

YKA3AHUA NO TEXHUKE BE3OMACHOCTU

BHuMaHue! [laHHan MHCTPYKLMA MO 3KCNyaTauuu asasetcs
HeoTbemnemoi uactbio Bawero npubopa. Mpexae uyem
NPUCTYNUTL K paboTe ¢ NpMBOPOM, BHUMATENbHO MPOYTUTE
MHCTpYKUMio. TMpu nepepaye npubopa BO BpemeHHoe
nosnb3oBaHue o6s3aTeNbHO NpuiaraiTe K HeMy [AaHHYH
UHCTPYKLUMIO.

- He ucnonb3yiite npnbop He No HasHaYEHMUIO.

- He ypanaiiTe Hakneku v TabAnYKK U NpeoXpaHanTe ux oT
CTUpaHWA, T.K. OHWU copepKaT uHpopmaumuio o 6esonacHom
aKkcnayaTauum npubopa.

Roto HR Roto HG

NasepHoe nsnyyeHune! JlasepHoe usnyuyexue!
He HanpasnaiTe He HanpasnsiiTe

B rnasa B rnasa

Jlasep knacca 2 JNasep knacca 2

<1 mBT 630-685 Hm <1 mBT515-520 Hm
IEC 60825-1: 2007-03  IEC 60825-1: 2007-03

- He cmMoTpuTe B N1a3epHblii Nyy, @ TakKe B €ro oTpasKeHwue,
KaK He3alMWLEHHbIM [1a30M, TaK W 4epe3 onTuYeckue
ycTpoicTBa. He HanpaBnsaiTe nasepHbli Ayy Ha fogen n
YKMBOTHbIX 6€3 He06X0AMMOCTH. Bbl MOKETE UX OCNIENUTD.

- 3awwmTa rnas ob6blYHO OCYLLECTBAAETCA MyTem OTBeAeHWA
B3rN1A4a UIN 3aKPbITUEM BeK.

- Bcerga yctaHaBnuBaiite npubop TaK, 4Tobbl NazepHbie nyuu
NPOXOAMAN Ha PACCTOAHUM Bbille UAW HUXKE YPOBHA rNas.

- He ponyckaiiTe NOCTOPOHHWMX AWL, B 30HY 3KCnyaTauuu

npubopa.

- XpaHuTe npnubop BHE A0CATaEeMOCTU AeTei U NOCTOPOHHUX
mu.

- He pa3bupailTe ©“ He pemoHTUpyilTe npubop

camocToAaTenbHo. O6CAyKMBaHME W PEMOHT  caeayet
nopyyaTb TONbKO KBaNMPULMPOBAHHBIM CReuUannucTam u ¢
NPUMEHEHNEM OPUTUHA/IbHbIX 3aMacHbIX YacTel.

- 3anpelaeTca aKcnayaTauua npubopa BO B3pbIBOONACHOMN
cpese, B61131M N€rKOBOCNNaMEHAIOLLMXCA MaTepranos.

- OukM AnA paboTbl C 1a3epPHbIM UHCTPYMEHTOM CAYyXaT ANA
Nyylwero pacno3HaBaHUA Na3epHOro Niyya, He UCMONb3yiTe
UX ANA APYrux ueneil. JlasepHble OYKM He 3aluwaoT oT
Na3epHOro U3nyyeHus, He NpefHasHayeHbl ANA 3aWMUTbl OT
YyNbTPadnoNeToBOrO U3NYYEHUA W YXYAWAOT BOCNpUATUE
LiBEeTOB.

- He ponyckaiiTe HarpeBaHWs 3/1€MEHTOB NWTAaHUA BO
n3bekaHue puUCKa B3pbiBa U BbITEKaHWUA dNeKTponuTa. Mpu
nonajaHun MAKOCTU Ha KOXY HemeAsIeHHO npomoiTe
nopaKeHHbIW y4acToK BOAOW C MblJIoM. B cnyyae nonaganus
B /71333, MPOMOMTE UX YUCTOW BOAOW B TeyeHue 10 MUHYT,
3aTem obpaTuTech K Bpauy.

HA3HAYEHUE NPUBOPA

Roto HR/HG CONDTROL — camMoBbIpaBHUBAIOWMIACA pOTaLMU-
OHHbI Na3epHbIi HUBENWUp, pa3paboTaHHbIM chneuunanbHo
ANA NpodeccMoHaNnbHbIX HYXA B chepe CTPOUTENbCTBA, pe-
MOHTa, NaHAWapTHOro An3aitHa ANA NOCTPOEHUA TOPU3OH-
TaNIbHOM MAOCKOCTU U INHMI OTBECa (3EHWUT M Haaup).
MNpubop oTanyaeTtcs Wupokum Habopom dyHKLMN, yaobcT-
BOM 3KCMAyaTauMu U APYTUMU 3HAYUMBIMU C TOYKU 3peHUA
npodeccMoHanoB xapakTepucTUKamu.

- YnpasneHue c nomoubio Bluetooth n 6ecnnatHoro mobunb-
HOrO NPUNONKEHUA.

- UndpoBoii nasepHblii NPUEMHUK C MUIIMMETPOBOW LWIKa-
no.

- PaguKkanbHo npocToe ynpasneHue. Becero 3 kKHonku!

- ToyHOCTb B 3 pa3a Bblille, YeM Y JIMHENHbIX N1a3epoB.

- YAaponpoyHblii, HafeXKHO 3aLMLLEHHbIN OT NbIN U BAArK
Kopnyc.

- Li-ion akkymynaTop.

Mpunbop npurofeH ANA sKCNAyaTaLMm Kak Ha 3aKpbITbIX, TaK 1
Ha OTKPbITbIX CTPOUTE/IbHBIX NNOLWAAKaX.

TEXHWUYECKME XAPAKTEPUCTUKM
Roto HR |

Roto HG

[unana3oH paboTbl ¢

500 m
LeTekTopom (B anameTtpe)

MorpewHocTb 30” (£0,15 mm/1 m)
[AnanasoH +5°
CaMoBbIpaBHUBaHUA -
HaknoH nasepHoi ronosku

P +10%

no ocam X un Y*

CKOpOCTb BpaleHmsa* 0,120, 300, 600 rpm

CeKTop CKaHMpOoBaHUA
0°, 10°; 45° 90°; 180°

PeXXum ckaHuposaHua*

Knacc Knacc
Tun nasepa 630-685 Hm 515-520 Hm

<1 mBT <1mBt
Pabouas TemnepaTypa -20°C ~ +50°C
TemnepaTypa XxpaHeHus -20°C ~ +50°C

7,4B 4000MmAu Li-ion
nepesapsaemblit
AKKYMyNATOP

3nemeHTbl NUTaHUA
npubopa

JnemeHTbl NUTaHuA
N1la3epHOro NpMemHuKa
Bpems paboTbl 31eMeHTOB

1x6F22 9B T1n «KpoHa»

354 254
nuTaHusa npubopa
Knacc 3awmTel ot Bnarun P55
M nblav
Tun pe3bbbl AnA 5/8"

KpenneHnsa Ha WTaTue

labapuTHble pazmepbl 150X 128 X 161 mm
Bec 1,5 Kkr

* —ynpaB/ieHue TONbKO Yepes npuioxeHune «Roto Remote”.

KOMMNNEKTALMUA

PoTauMOHHbIN NasepHblit HUBEMP — 1 WT.
YHuBepcanbHoe kpennerHne — 1 wr.

3apsagHoe ycTpoicTeo — 1 wr.

J1azepHblit npUemMHUK — 1 wr.

KpenneHue ana nasepHoro npuemHumka — 1 wr.

OYKM ANA paboTbl C NA3EPHBIMU MHCTPYMEHTamm — 1 wT.
MarHuTHas muweHb — 1 wr.

PyKkoBOACTBO NO 3KCNAyaTaumm — 1 wr.

MnacTukosbIi Keic — 1 wr.

BHELHUW BUA NPUBOPA

=

‘_.ON‘;,_R'OL . OKHa nasepHoro

Roto Hr usnyvatens
PoTauuoHHasn ronoska
MaHenb ynpasaexus
Pasbem Ans 3apAAKM
aKKymynsTopa
Pe3bba
nog wratus 5/8” /
oTBepCTHE AJ/1A BbIXOAA
nasepHoro nyya (Haaup)

wnN

w

MaHenb ynpasneHus

LONDTROL
Roto HR

4 5 6

1. BkatoueHue/BbikNtoueHne npubopa

2. BK/ItoYEeHME/BbIKNOYEHUE PYYHOTO pexuma paboTsl

3. OTKAlOYEHWEe aBTOMATUYECKOrO BbipaBHUBAHMWA Nocne
pPasropu3oHTUPOBaHUA

CBeTOBble MHAUKATOPbI

4. Py4yHol pexum paboTbl

5. UHauKaTop NnuTaHua

6. MHAMKaATOP OTKAOYEHUA aBTOMATUYECKOTO BbIPaBHUBAHUA
nocne pasropusoHTUPOBaHUA

J1asepHblit NPUEMHUK

1. Qucnnei:

1.1. PaccToAHMe [0 Na3epHON ANHUK

1.2. EANHULBI U3MepeHus (MM, AtoMbl)

1.3. UHaMKaTOp NorpewHocTn

1.4. UHAMKATOP NOACBETKM 6 6

1.5. UHagmKkaTop
3BYKOBOFO CUrHana

1.6. UHAMKaTOp ypOBHA
3apapa batapen

1.7. Uhaunkatop
HanpaBNeHUA ABUNKEHUA

1.8. UnpgnkaTop
o6HapyxKeHus
Nla3epHON INHUK

CONDTROL

Nw

2. Knasuatypa:

2.1 BksitoueHue/
BbIK/lOYEHME 2.1
npuemHuKa 2.3

2.2. Bbibop egunHmy,
nsmepeHus/
noAcBeTKa gucnies

2.3. Bkaitouerwe/ R .
BbIK/lOYEHME

3BYKOBOTO CUTHaNa B&UZ, ﬁm UW__ 11

2.4. HacTpolika norpewHocT uﬂ@g o

3. CseToBblE MHAMKATOPbI e} — 1.2
4. DOTONPUEMHMUK 17 ——‘\gﬂ
5. baTapeliHbili oTcek

6. MaruuTbi 1.8 ——W
7. OTMEeTKM ypOBHA 17 ——t A

16 —&  4)— 15
PABOTA C NPUBOPOM —_—— ——
3apapKa akkymynatopa
MuTaHue npubopa ocylecTBAAETCA 4Yepe3 AWUTUIA-UOHHbIe
AKKYMyNATOpbI.
Ecnn Bo Bpemsa paboTbl ¢ NpUBOPOM WMHAWMKATOP MUTaHWUA
HauyMHaeT MUraTb, HeO6XOAMMO 3aPAAUTL AKKYMYNATOPBI.
[na  3apAfKM  aKKYMyNATOPOB MUCMOAb3yiTe 3apagHoe
YCTPOICTBO, BXOAALLEE B KOMMN/IEKT NOCTaBKMU.
MonHan 3apAfKa aKKyMynaTOPOB 3aHWMaeT OKO/M0 5 4acos.
Bo Bpema 3apAAKWM CBETOBOW WHAWMKATOP Ha 3apAfHOM
ycTpoiicTBe 6yAeT KpacHbIM.
Kak TONbKO WMHAMKATOP Ha 3apAAHOM YCTpPOMCTBE CTaHeT
3e/1eHbIM, aKKyYMY/IATOPbI MONHOCTbIO 3apsAxeHbl. OTKAUUTE
3apAfHOe yCTPOICTBO.
[na npoaneHusa cpoka cnyx6bl aKKYMyNATOPOB 3apsKaiTe
UX Kaxable 3 mecaua.

3ameHa 31eMeHTOB NUTAHUA B N1a3€PHOM NPUEMHUKE
MWTaHWe na3epHOro NPUeMHMUKa OCYyLLLeCTBAAETCA C MOMOLLbIO
3NemMeHTa NMWUTaHuA Tuna «kpoHa» 6F22 9B, BxopAwero B
KOMMNNEKT NOCTaBKM.

BaTapeliHblii 0TCEeK HaxoAWUTCA Ha 3aZiHEl CTOPOHE 1a3epHOro
npuemHuKa.

OTKpoiTe KpbllwKy 6GaTapeliHoro oTceka. YcTaHOBUTe
3N1eMeHT NUTaHuA, cobtoAan NONAPHOCTb. 3aKPONTE KPbILLKY
6aTapeiHoro oTceka.

Mpu noasBneHUN UHAMKATOPA @ Ha gucnnee, 3amMeHuTe
3N1eMEeHT NUTaHWA Ha HOBbIN.

Mcnonb3yiTe TONbKO 31eMEHTbI NUTaHuA TMNa 9B 6LR61/6F22.
BbIHMMalTe 3N1E€MeHT NUTaHWA, €CAU NasepHbI NPUEMHUK
He MCNoNb3yeTcA B TeYeHWe [A/IMTENIbHOrO BPEeMEeHM, BO
nsbekaHne KOPPO3UK U paspasa.

BkntoueHue/BbikntoueHue npubopa

KopoTKMM HaxaTuem KHOMKM ‘ I ’ BK/IIOYMTE/BbIKNIOUMNTE

npubop. Mpu BkAOYeHUM npubopa MHAMKATOP NUTAHUA
6yneT ropetb KpacHbIM M MOracHeT nocfe BbIKAOYeHUn
npubopa.

PEXWUMbI PABOTbI

ABTOMAaTUYECKUI pexkum

YctaHoBuTe NpuboOp Ha TBEPAYIO YCTOMYMBYIO NOBEPXHOCTD,
wratue 5/8” unu yHuBepcasbHoe KpenneHue. Bkiouute
npubop. MHAMKATOP NUTAHUA FTOPUT KPACHbIM.

NasepHblit 1yy 6yaeT muraTb BO BpeMA CaMOBbIPaBHUBAHMUS.
Mo 3aBeplIeHUi0 CaMOBbIPAaBHMBAHUA rOJI0BKA /1a3epHOro
M3/yYeHUA Ha4YHeT BPALLATbCA MO 4YacoOBOW CTPEsKe Cco
cKopocTbio 600 06/MUH.

Ecnu HaknoH Kopnyca npubopa npesblluaeT AuanasoH
camoBblpaBHuBaHuA (5°), nasepHbii Ayy 6Byaer muratb,
ro/I0BKa /N1a3epHOro M3nydeHwWa He 6yaer Bpawatbes.
BbIktounTe NpUBOP, YCTAHOBUTE €r0 CHOBA U BK/IIOUYUTE eLle

I
KOpOTKMM HaXaTmem KHOMNKK ANA  OTKAKYeHUA
aBTOMaATUYeCKOoro BblpaBHUBaAHNA nocne

pasropusoHTMpoBaHua. WHAnKaTOp «Q))Gy,qu MuraTb
3eneHbiM. Mpubop, BbiBEAEHHbIN W3 PaBHOBECUA BHELWHUM
Bo3jeiicTBuem, He 6yaeT BbipaBHMBaTbCA. Heobxoaumo

BbIK/IOYNTL NPUBOP, BKIKOYUTL €ro CHOBa M MNOBTOPUTH
onepauuio.

Pyu4HO pexum

[laHHbI/ peXXMm Mo3BONAET CTPOUTb HAK/IOHHbIE MJIOCKOCTH
noa Nto6bim yraom.

YcTaHoBUTe Npubop Ha TBEPAYIO YCTONUYMBYIO MOBEPXHOCTb.
BksitounTe npubop. MHAMKATOP NWUTaHMA TFOPUT KPaCHbLIM.
NasepHblii nyy 6yaeT muraTb BO BpEMA CaMOBbIPaBHUBAHMA.
Mo 3aBepllieHWI0 CaMOBbIPaBHUBAHWA TON0BKA J1a3epHOro
M3/lyYeHUA Ha4yHeT BPALLATbCA MO 4YacoOBOW CTpesKe co
CKOpOCTblo 600 06/MUH. I
KopoTkum Haxatvem kHonku  [7]

pexum.

Mpubop nepeitger B pyyHOi pexum paboTbl, MHAMKATOP
py4HOro ynpasneHusa 6yaeT ropeTb 3e/eHbIM. YCTaHOBUTE
npubop nog HeobxoAMMbIM yriom M 3aduKcupyiite ero
nosoxeHue.

[na BbIXO4a M3 PY4yHOro pexkuma paboTbl M nepexopa B
ABTOMATUYECKUI PEXUM HAXKMUTE KHOMKY IL_":{{.]

BK/IlOYUTE PYYHOW

WHAMKATOP PyYHOro ynpas/iieHUs noracHer.

MNocTpoeHune HaK/NIOHHOM NaocKkocTH (no ocu X n Y)
Ynpas/iieHWe [aHHbIM PEXMMOM BO3MOXKHO TONbKO 4epes
npuioxeHue “Roto Remote”.

[laHHbI  peXxum Mo3BOAAET MPOeuupoBaTb HAKJOHHYIO
NIOCKOCTb C HAK/JIOHOM /1a3ePHOMN NMHKUM B NnocKocTax X 'Y
10 +10%.

YcTaHoBUTE NpUBOpP Ha TBEPAYHO YCTOMUYMBYO NOBEPXHOCTb.
BkatounTe npubop.

Bkntounte Bluetooth Ha Bawem cmapTtdoHe. 3anyctute
npunoxeHue «Roto Remote».

MpunoxeHne aBTOMATUYECKM  OBHAPYHKUT
noakAuMTCA K Hemy no Bluetooth.

Mocne ycnewHoro coefuHeHUAa npubopa c NPUNOKEHUEM

npuéop u

no Bluetooth, Bbibepute B MEHI0 MPUIOXKEHUA.

MANUAL SLOPE

N\\\/7-
AKTUBMpPYITE PyYHOI pexkum paboTbl HaXKaTUeM Ha @]
N\

nn6o HaxmuTe kHonky [ ] Ha npubope. NMpubop nepeiiget
B Py4HOW peum paboTbl. UHAWKATOP PYYHOro pexuma

6yAeT ropeTb 3e/1eHbIM. iiY

KopoTKum Haxatvem Ha vmperynupyme HaKOH

rOPU30HTaNbHOW NAOCKOCTU NO ocK Y. KOPOTKUM Haxatnem

X
Ha OTPEryAnpyiTe HaK/IOH rOPU3OHTaIbHOM

NNOCKOCTM Mo ocu X. \\I/~ N\
KopoTKnMm HaxaTuem Ha @] 6o kronkn ] wa
npubope oTKAUUTE PYUYHOI PEXUM.

OTBECHbIN Ny4

B npubope npeAycMOTPEHA BO3MOXKHOCTb PaboThbl C HUKHUM
oTBecom (Haaup). TouKa oTBeca CBETUTCA B 06OM pexume
paboTbl npubopa.

CKkopocTb BpaljeHusa
YnpaBneHue [aHHbIM PEXMMOM BO3MOXHO TO/NBKO 4epes
npunoxexune “Roto Remote”.

Bkntounte npubop. Braouute Bluetooth Ha Bawem
cmapTdoHe. 3anycTuTe npunoxerHme «Roto Remote».
MpunoxeHWe aABTOMATUYECKM OBHAPYXMT npubop u

noAKAUYUTCA K Hemy no Bluetooth.
Mocne ycnewHoro coegnHeHuns npubopa ¢ NpuaoKeHnem no
Bluetooth, Bbi6epute

MODE
KOpOoTKUMU HaaTuamm Ha GFM BbIbGEpUTE CKOPOCTHL

BpaweHua. /
Mo ymon4aHuio ycTaHoBIeHa CKOpocTb 600 06/MUH.
CKOpOCTb NepekoyaeTcs cneayowmnm obpasom: 600-0-120-
300-600... 06/MUH.

BHumaHue! Yem megieHHee CKOPOCTb BPaLLEHUsA, TEM Apye
My4oK.

CeKTOop CKaHUpOBaHUA
YnpaBneHue AaHHbIM PEXMMOM BO3MOXHO TOJIbKO uepes
npuioxeHue “Roto Remote”.

Bkntounte npubop. Bkawouute Bluetooth Ha Bawem
cmapTooHe. 3anycTute npunoxeHune «Roto Remoter.
MpunoXeHWe aBTOMATUYECKM OBHApYXMT npubop u

nogKkAUMTCA K Hemy no Bluetooth.
Mocne ycnewHoro coegnHeHuns npubopa ¢ NpUaoKeHem no
Bluetooth, BbiGepute

KopoTKMMM HaxaTuammn Ha Bblbepute
HeobxoauMbIV CeKTOp CKaHupoBaHua - 0°, 10°; 45°; 90°; 180°.

HaxaTtvnem Ha / n \ cmectute CeKTop

BpAlWlEHNA MO 4acoBOW cTpenke NGO NPOTUB 4acoBoOW
CTPesIKM COOTBETCTBEHHO.

Pa6oTa ¢ 1a3epHbIM NPUEMHUKOM
BK/toYMUTe nasepHbli MPUEMHUK. 3akpenuTe nasepHblit

NPUEeMHWUK Ha  HUBEAUPHOW  peiike, MeTananyeckomn
NOBEPXHOCTU U T.A,.
MoaHecuTe  MPUEMHUK K  NpeAnonaraemomy  MecTy

HaXOXAEeHWA 1a3epHON IMHUU.

Mpu nonagaHuMu nasepHoro nay4a Ha GOTONPUEMHUK
3aropaeTtcA OAMH U3 CBETOBbIX MHAMKATOPOB, YKa3bIBAOLLMX
Hanpas/eHWe nepemelleHUa AeTekTopa ANA YNaBAUBAHUA
Nla3epHOM TMHUMN.

= VTN TS

YD
MHAnKaTop +'"_\""_\"."_ Ha Aucnaee nokasbiBaeT
paccTofHWe A0 Na3epHON NIMHUKU B MUAAUMETpax, Nnbo
Aloiimax.  Korpa nasepHblid iy nonagaet Ha  LEHTp
doTonNpuemMHMKa U MNONOXKEHUE Nla3epHOro Nyya cosnagaer
C MeTKaMM YpPOBHA Ha Kopnyce nNpUemHUKa, NPUEMHUK
M3JaeT 3BYKOBOW CUTHAN (ecnv 3BYKOBOW CUTHAM BK/IOYEH)
M MHAMKATOP O6HApPYKEeHUA Na3epHOW IMHUKN NOABAAETCA Ha
Avcnnee.

MarHuTtHaa muwweHb

MarHutHaa fnasepHaa  MULIEHb
NOMOXEeT MPOU3BOAUTL PasMeTKy
NOTONOYHBIXCUCTEM MU KAPKACHbIX
KOHCTPYKUMUIA,  Hanpumep  nop
rMMNCOKAPTOH. BCTPOEHHbIN MarHuT
NO3BO/MIUT MPUKPENUTb MULIEHb K
NOTONOYHBLIM HaNpPaBAALWMM UK
Ha KapKacHbI1 npodub.

MulweHb Ha CBOEeW MNOBEPXHOCTU
MmeeT  JINHENHYIo pasmeTKy,
KOTOpas MO3BONUT ONpeAenuUTb
OTK/IOHEHWE OT HOMMWHA/NIbHOTO YPOBHA W NEpPeHOCUTb
KOHTPOJIbHbIE TOYKU NPU Pa3MeTKe Na3epHbIM HUBEMPOM.

INCHES

MPOBEPKA TOYHOCTHU

Ocb X

1. YctaHoBuTe npnbop Ha paccTosaHum 0.5 M OT 04HOW CTEHbI
1 Ha 10 m oT apyroi Takum o6pasom, 4tobbl ocb X Bbina
HanpaB/ieHa Ha CTEeHy.

2. Bkntouunte npubop. Mocne Toro, Koraa ypoBeHb YCTaHOB/EH,
OTMETbTE NOJIOKEHWE Ny4a Ha 06enx cTeHax Toukamm X1 n X2.
3. Bbiknounte npubop. lepeHecuTe ero, He MeHAs
NONIOXKEHNA Kopnyca, K NPOTUBOMOJ/IOXKHOW CTeHe.

4. Bkntounte npubop. CoOBMECTUTE NPOELUPYEMYIO JIUHUIO C
paHee caenaHHOM TOUKOM X2.

5. OTmeTbTe Ha NPOTMBOMNO/IOXKHOW CTEHE TOYKY X3.

6. Ecnm paccTosHue mexay Toukamu X1 v X3 6osble 3 mm —
BbIK/IOUNTE MPUBOP 1 06PATUTECH B CEPBUCHDIN LIEHTP.

Ocb Y

1. Ans npoBepKu TouHOCTU npubopa no ocu Y yctaHoBUTE
npubop Takum obpasom, 4tTobbl ocb Y 6blna HanpasaeHa Ha
CTeHy.

2. BrsitounTe npmbop. Mocsie Toro, KOraa ypoBeHb yCTaHOB/IEH,
OTMeTbTE MON0NKEHMe yya Ha o6eunx cteHax Toukamu Y1 un Y2.
3. Bbikaouute npubop. [lepeHecuTe ero, He MeHsA
NONOXKEHWUA KOPMyCa, K NPOTUBOMO/IOKHOW CTEHE.

4, Bkatounte npubop. CoBMeCTUTE NPOELUPYEMYIO TMHUIO C
paHee caenaHHoOM Toukon Y2.

5. OTMeTbTe Ha MPOTMBOMNOJIOXKHOW CTeHE TOYKY Y3.

6. Ecnv paccTosHue mexay Toukamu Y1 u Y3 6onbwe 3 mm —
BbIK/tOUMTE NPUBOP M 06PaTUTECH B CEPBUCHbIN LLEHTP.

yXOoA4 U 3KCNNYATAUUA

POTaLMOHHbIN Na3epHbIt HUBEAWP — BbICOKOTOUHbIN Npubop
n Tpebyet 6epeskHoro obpaweHus. Mepes Hayanom pabor, a
TaK¥Ke Mocne MmexaHu4yeckux Bo3aencTBuin (nageHuve, yaapbl)
NpoBOAUTE NPOBEPKY TOYHOCTU Npubopa.

CobntogeHne cnepylownx pPekomeHAauuii NpoanuT Ccpok
cny*6bl npubopa:

1) XpaHuTe npubop, 3anacHble YacTU U aKceccyapbl K Hemy
BHE [lOCATAEMOCTM AEeTeN U MOCTOPOHHUX ANL,.

2) Nepemewaiite NPUBOP TONLKO B BbIK/HOYEHHOM COCTOAHUM
1 B NOCTaBAAEMOM C HUM Kelice.

3) He xpaHuTe npubop B NblNbHbIX MAN TPA3HbLIX MTOMELLEHUAX.
MNpubop ycToMYMB K MblAU W TPA3M, OAHAKO ANUTEbHOe
BO3/eMCTBME 3TUX IIEMEHTOB MOXKET MOBPEAUTb BHYTPEHHUE
ABUKYLLMeECs yacTv npubopa.

4) XpaHnuTe npubop B cyxom mecte. pubop nAsnsetca
BNIAro3allMILEHHbIM,  OAHAKO, OCAfOoK, BNAXHOCTb MU
KUAKOCTM, KOTOpble COAEPXaT MUHepanbHble BellecTsa
MOTYT TMOBPEAWUTb 3/IeKTPUYECKMe cxembl npubopa. He
nbiTaliTecb MPOCYWUTb NPUBOP C MNOMOLLBIO OFHA UAU
anekTpodeHa.

5) He xpaHuTe npnbop B NOMELLEHUAX C TEMMNEPaTypPOM Bbllle
+50°C. BblcOKMe TemnepaTypbl COKPALLAOT CPOK FOAHOCTU
3N1EKTPOHHbIX NpUBOpPOoB, noBpeskaaloT bHaTtapen nUTaHusA,
£ebopMUPYIOT AN NNABAT HEKOTOPbIE AeTaNu U3 NAacTUKa.
6) He xpaHuTe npubop B XONOAHbLIX MOMELEHUAX C
Temnepatypoit Huxe -20°C. lMocne XpaHeHWsa B YCAOBUAX
HU3KUX Temnepatyp W MepeHoca B Tennoe MOMELLEHWE,

npubop HarpesaeTcs, B pesynbTaTe Yero BHyTpU npubopa
MOXeT KOH/J,EeHCMPOBAaTHLCA BAara U NoBpeaUTb MUKPOCXEMbI.
7) O6eperaiite npubop OT yAapoB, NAAEHWIA, CUAbHBIX
BMOPALMiA. ITO MOXKET NPUBECTU K NOTEPE TOYHOCTK.

8) Mepuoanyeckn nposepsiTe nNpubop Ha TOYHOCTbL (CM.
pasgen «MpoBepKa TOYHOCTMY).

9) Ynctky npubopa cnepyeT NPOBOAUTb MATKON BAAXKHOM
candetkoil. He wuncnonb3yiiTe arpeccusBHble XMMUKaTbI,
oumnLLaloLLMe PacCTBOPUTENN MW MOIOLLIME CPEACTBA.

10) AnepTypy flazepa NepUOAMYECKU MPOTUPANTE MATKON
candeTkol 6e3 Bopca € U30MPONUAOBLIM CMTUPTOM.

11) BblHMMaWTe 31eMEeHTbI NUTAHUA U3 NPUBOpPa, ECAN OH He
MCNONb3YeTCA B TEYEHNE /INTENIbHOTO BPEMEHU.

12) He ocrtasnsaiTe B npubope paspsKeHHble 3NEMeHTbl
nuTaHuA.

FAPAHTUIHbIE OBA3ATE/IbCTBA

lapaHTWWHBIVN nepuog cocTaBnseT 24 mecAua €  Aathbl
npoaaxu. Cpok cayx6bl npubopa - 36 mecaues.

[apaHTUA NOKPbIBAET BCE PAacXoAbl MO PEMOHTY UK 3ameHe
npubopa. fapaHTUA He NOKPbIBAEeT TPAHCMOPTHbIE PAcXoAbl,
CBA3aHHbIE C BO3BPATOM NpUbOpa B PEMOHT.

lapaHTUiiHble 06A3aTeNnbcTBa He PACMpOCTPaHAETCA Ha
NoBpeXAeHNA, CTaBlUMe Pe3y/bTaTOM MEXaHU4Yeckoro uam
MHOTO BO3/ENCTBMA, HapyWeHWN npaBua 3KCnyaTauuu,
CaMOCTOATE/NIbHOTO PEMOHTA, @ TaK¥Ke Ha 3N1eMEeHTbI MUTaHNA.
lapaHTUitHble  ob6A3aTenbcTBa  HE  pacmpoCTpaHAlTCA
Ha C/y4an noTepy TOYHOCTM, BO3HMKWME B npouecce
sKcnayaTauum npubopa He No NpuyMHe 3aBOACKOro bpaka,
a Takxe B c/nyyae obpblBa NOABMMKHBIX Lenei nuUTaHuA
KOMMeHcaTopa B pe3ynbTaTe MHTEHCMBHOM 3KCNyaTauum uam
HapyLWeHW NnpaBua aKCNayaTaLuum.

Pacxoabl No HacTpoiike Npubopa onNnaunBaoTCA OTAE/BHO.
MpounssoamnTens He HECET OTBETCTBEHHOCTb 3a:

- MoTepto NpubbINKM UNK HeyA06CTBa, CBA3AHHbIE C AedeKToM
npubopa.

- Pacxoapl No apeHAe anbTepHaTMBHOTO 060pYAOBaHWUA Ha
nepuog pemoHTa npubopa.

CEPBUC U KOHCYNIbTALLMOHHBIE YCNIYTU
KOHTaKTbl ANA CBA3M, KOHCYAbTALMUM MOXKHO MONYUYUTb Ha
caitte www.condtrol.ru

YTUNU3ALUUA

OTCNYXKMBLIME CBOM CPOK MHCTPYMEHTbI, MPUHALNEKHOCTH
M YNaKoBKa [AO/KHbI 6blTb YTUAU3MPOBAHLI CONACHO
AEeVCTBYIOWMM 3aKOHaM Ballel CTPaHbl.

He BbI6pacbiBaiiTe akkymynsTopbl/6aTapen B KOMMYHaNbHbII
Mmycop, He 6pocaiiTe UX B OFOHb MK BOAY. AKKYMyaATOPbI/
6aTapewu cnefyeT cobupaTtb U cAaBaTb HAa PeKkynepaumio uim
Ha 9KONOTUYECKM YUCTYIO YyTUNUZALUIO.

TonbKo 014 cmpaH-4neHos EC:

He BbI6pacbIiBaiiTe MHCTPYMEHTbI B KOMMYHasbHbIW Mycop!
CornacHo Esponeiickoit OupekTtuse 2002/96/EC o cTapbix
3N1EKTPUHECKUX U INEKTPOHHBIX MHCTPYMEHTAX U Npubopax v
ee NPeTBOPEHUIO B HALLMOHANIbHOE NPABO, OTC/YKUBLUWE CBOW
CPOK M3MepUTE/bHbIE MHCTPYMEHTbI AO/KHbI cobupaTbCs
OoTAEeNIbHO U 6bITb nepegaHbl Ha 3KOJIOTMYECKU HUCTYHO
peKynepayuio 0TX0A08.

HewncnpasHble W NpUWeLlne B HErO4HOCTb aKKyMyATOPbI/
6aTapen [0MKHbI 6bITb YTUAN3UPOBAHbI COrNAcHO AupekTuse
2006/66/EC.

MpoussoauTens ocTtasnser 3a cobol nNpaBo BHOCUTL

N3MEeHeHMnA B KOHCTPYKLUMIO,  anropuTmbl paborTbl,
KOMMNAeKTauuo npubopa 6e3 npenBapuTenbHOro
yBeAOM/IeHUA.

ERL



